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• 
Clean Roam Built-in 

Guideway 

Suporte de fuso para cursos longos, montagem 

facilitada sem necessidade de abrir o atuador. 

Opções com carro duplo (mais capacidade 

de momento e carga ) e carros com movimento 

oposto (garras ou centralizadores) 

Guia linear com alta precisão até 0,02mm de variação; 

Método construtivo inovador onde as operações de 

retífica são realizadas já com a pista fixada ao perfil de 

alumínio. 

Alinhado Esquerdo Direito Inferior 

Todo atuador linear é fornecido com flange e 

acoplamento montado, conforme o servo escolhido 

pelo cliente. Diversas possibilidades nas posições de 

montagens do flange e acoplamento do servo. 

GTH = ± 20µ m/m ETH = ± 50µ mim

Manutenção Facilitada 
Um único ponto de lubrificação para 
a manutenção do conjunto inteiro. 

Cursos variados até 4000 mm com opções para sala limpa classe 1 O 

Ambiente Adorarato Wodelo M:ltor(W) 
Largura Repetilivida Fuso de Esferas C7 Carga Má.x. Curso / Velocidade 

Rclrf� (rrm) de (ITTll) 
üarn Fuso Passo Horiz. Vertical 200 1 250 1 300 1 350 1 400 1 450 1 500 1 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 

6 
2 13 5 1001 901 BOI 701 601 50 I 40 I 

GTH3 30 30 8 10 2 4801 4001 3201 2801 2401 200 1 160 1 
2 25 8 100 90 80 70 60 50 43 40 37 33 

50 6 20 5 360 I 330 I 320 270 240 210 180 150 130 120 110 100 

GTH4 - 44 10 12 12 2 720 1 660 1 640 540 480 420 360 300 260 240 220 200 
2 25 8 100 90 80 70 60 50 43 40 37 33 

100 5 20 8 360 1 330 1 320 270 240 210 180 150 130 120 110 100 
12 12 3,5 720 1 660 1 640 540 480 420 360 300 260 240 220 200 
2 30 10 100 90 80 70 60 50 43 40 37 33 

GTH5 100 54 12 5 30 10 300 1 292 250 225 200 175 150 125 117 100 92 83 
o 10 15 5 600 1 583 500 450 400 350 300 250 233 200 183 167 
,rn 

0,005 l 1167 1000 "O 20 10 2,5 1200 900 800 700 600 500 467 400 367 333 
rn 

� 5 50 15 300 292 250 225 200 175 150 133 117 108 100 92 
GTHB 

400 
82 16 10 30 8 600 583 251 450 400 350 300 267 233 217 200 183 

20 18 3 1200 1167 2 2 900 800 700 600 533 467 433 400 367 
5 110 33 300 275 250 225 200 175 167 158 142 133 125 

10 88 22 600 250 225 200 175 167 158 142 133 117 108 
20 40 10 1200 1100 100 900 800 700 667 633 567 533 500 

GTH12 400 120 16 32 30 8 1920 1760 1600 1440 1280 1120 1067 1013 907 853 800 
5 110 33 300 1 287 1 255 1 230 1 205 1 190 1 175 1 155 150 1 130 1 125 115 105 100 95 85 

10 88 22 600 1 575 1 515 1 465 14151 380 1 350 1 315 300 1 265 1 250 230 215 200 190 175 
16 20 40 10 12ool115ol103ol 930 I B30 l 765I100 l 630 600 1 530 1 500 465 430 400 380 350 

GTH12M 400 120 32 30 8 1920 l17B5l1600l1440l1330l1170l1120 10101900 l 850 800 745 690 640 585 
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CGTH/CGTY 
Atuador linear elétrico com motor de passo integrado (com ou sem haste) 

Bali Screw 

Drive 

O atuador linear elétrico com motor 
de passo integrado é um dispositivo 
de movimentação linear. Com 
acionamento por motor de passo do 
tipo circuito fechado permite obter 
feedback para controle da posição 
rotacional ou linear. 

Posicionamento de motor disponíveis: 

Esquerdo Direito Inferior 

Características: 

• Controle de posição;
• Controle de velocidade;
• Mecanismo de feedback;
• Alta precisão;
• Controlador padronizado:
proporciona trem de pulso e outras
duas interfaces de controle (EtherCAT
e CAN 0pen).

Especificação 

Repetibilidade (mm) 

Curso (mm) 

Passo do fuso de esfera (mm) 

Velocidade Horizontal 

Máxima (mm/s) Vertical 

Carga Máxima Horizontal 

(kg) Vertical 

Impulso (N) 

Dimensão do motor (mm) 

Especificação de fuso (mm) 

±0.003 

50-300

5 10 20 

�250 �soo �1000 

�250 �soo �1000 

�30 �1s �10 

�10 �s �2.5 

459 229 115 

42 

12 

A série CGTH é um atuador do tipo fuso de esfera que vem com motor de 
passo integrado. A solução com motor elimina seu processo de seleção. 

i. 1111

1111

TC100 XC100 
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