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MICRO com vocé em movimento.

A Micro é uma organizacgdo industrial, lider no desenvolvimento, fabricacédo,
servicos e comercializagdo de componentes, sistemas e solugdes para automagdo
industrial. Fortemente presentes na América Latina e atuantes em outros continentes,

estamos em mais de 25 paises pelo mundo.

Com seis décadas de compromisso com a pesquisa e desenvolvimento,
trabalhamos para maximizar a eficiéncia e assim reduzir custos de processos produtivos

naindustria.

Incorporamos de forma permanente as Ultimas tecnologias e tendéncias
mundiais, em controle e diagndstico de processos automatizados. Com foco em
solugdes para movimentagao e manipulagdo de cargas, utilizamos o know-how ja

adquirido, ofertando ao mercado solugdes racionais e viaveis.

Os atuadores elétricos MICROMOTION oferecem ao mercado uma tecnologia
acessivel, de alta qualidade e robustez, que proporciona uma solugédo customizada.
Desta forma, podemos minimizar o tempo de projeto e fabricacdo de maquinas e

equipamentos industriais.

Atuadores com tecnologias distintas em conceito e construgado, adequam-se a
inimeras necessidades de aplicagbes e ambientes. Esta linha de produtos oportuniza
ao mercado brasileiro se atualizar tecnolégicamente no conceito da industria 4.0,

melhorando a qualidade das informagdes e de controle de processo.

Micro, movimentando cada dia mais sua empresa.

MiCRO

automagao



Cargo 50

MiCRO
automacao

A linha de eixos elétricos Cargo 50 é

movida por correia dentada e a carga é guiada por
um sistema de rodizios sobre barras cilindricas,
possibilitando movimentos lineares rapidos e
precisos. A linha Cargo 50 pode ser combinada
com outras linhas de atuadores, formando sistemas
cartesianos de manipulagéo.

O perfil de liga de aluminio anodizado
Al6063 com largura de 50mm d& a estrutura
necessaria para movimentacdo. No perfil ha
ranhuras em T, na parte inferior, para fixagao de

suportes, sensores ou acessorios do atuador.

Cargo 50

Este modelo de atuador tem como forte
caracteristica a resisténcia a ambientes com
particulas sélidas em suspensao, pois seu préprio
movimento sobre o sistema de guia linear faz a
remogao do particulado, sem impedimentos ao
deslocamento.

A correia com alma de aco do modelo
16AT5 garante tragdo com alta resisténcia e
durabilidade. A barra cilindrica utilizada como guia
tem didmetro de 8mm, com revestimento
superficial de cromo, evitando corrosdes e
aumentando a durabilidade. Este atuador é
resistente a respingos d'adgua, desde que os
rolamentos dentro dos cabecotes se mantenham
protegidos.

Este modelo pode ser utilizado sem

aplicacao de lubrificantes no guia.
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B Dados Técnicos B Peso

Curso Méximo 5.900mm Peso com curso 0 2,43Kg
Velocidade Méxima 5m/s Zzsgucrzlseocada 100mm 0,28Kg
Aceleracdo Méxima 50m/s? Massa da mesa 0,33Kg
Torque sem carga 0,2Nm

Repetibilidade *0,Tmm

Movimento por revolugéo 100mm

B Capacidade de Carga Momento

/
Mx 11Nm
My 11Nm Fy Mz
\ .
Mz 8Nm
Fx 1.000N
- /
Fy 980N X
/ ,
Fz 850N

B As fixagdes do atuador devem ter distdncia maxima de 500mm entre si. Excegdes favor consultar fornecedor.

} Dimensdes do Atuador - Cargo 50

Dimensdes sem motorizagao
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Cargo 50
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} Dimensdes do Atuador - Cargo 50

Dimensdes com motorizagao

B Servo motor 2,39Nm - Sem Redutor B Servo motor 2,39Nm - Redutor 1:3

278

B Motor de passo 52KgF - Sem Redutor B Easy servo 2Nm - Redutor 1:5
- ©40 50
& o -
—| < o ~
‘_ N | —
Q

a
A

B 1Nm corresponde a aproximadamente 10KgF.

} Opc¢odes de motorizacao

Opcdes de motorizagao utilizando servo motores, easy servos e motores de passo, podendo ser

combinados com redutores, sao oferecidos como opcionais nesta linha de atuadores.

Cargo 50 ﬁ
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} Op¢odes de motorizacao

Abaixo os gréficos correspondentes ao eixo elétrico Cargo 50 e suas motorizagdes, comparando a

velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada.

B Cargo 50 - Servo motor 2,39Nm
SERVO MOTOR DE 2,39Nm

VELOCIDADE (m/s)

4 3
CARGA (Kg)

B Cargo 50 - Servo motor 2,39Nm com Redutor 1:3 SERVO MOTOR 2,39Nm COM REDUTOR 1:3

VELOCIDADE (m/s)

10 )
CARGA (Kg)

B Cargo 50 - Easy servo 2Nm com Redutor 1:5
EASY SERVO 2Nm COM REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

12 16 20 24
CARGA (Kg)

B Cargo 50 - Motor de passo 52KgF
MOTOR DE PASSO 52KgF

oS 9 o o =
[ I S-S - S )

Q
£
11]
a
<
a
o
o
-
w
>

o

8 12
CARGA (Kg)

Observagdes: os dados apresentados nos gréficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condigbes de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posicao horizontal. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensdes da carga, posi¢ado do
atuador e outros fatores externos. A aceleragdo e desaceleracédo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

»  Osgréaficos devem ser analisados em conjunto com a tabela de momentos.

07 Cargo 50
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

o S Redut 0 (Sem Freio)
LN g X s 024 O0GemReduton o Ereio)
S £ (Servo  (2,39Nm) Sem Frei
O 3 3 E A2 03 (Redutor 1:3)  © o Freio)
9 w g <3 8 1 (Com Freio)
O 2 = - M
2 = (Motor (5Nm) 00 (Sem Redutor) O (Sem Freio)
o E Passo)
Q
(a s}
2
w E 020
(Easy (2Nm) 05 (Redutor 1:5) 0 (Sem Freio)
Servo)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagao, pode-se escolher a configuragao do Eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Cargo 50 com servo motor +
redugdo de 1:3 e sistema de freio para travamento, quando inoperante. A aplicagao requer um curso Util de
1500mm (somando-se a distancia além dos sensores fim de curso). A configuragdo do motor deve ficar ao lado

esquerdo do Eixo Elétrico. O cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Divisao A - Motion E - Eixo Curso util do S - Servo Torque do motor Reducio | Com el
Eletroeletrénica Cargo 50 Esquerdo atuador 1500mm Motor (2,4Nm) 1:3 - Lomireio

Esquerdo Direito

1L

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 2.000mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Cargo 50 ﬁ
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} Acessodrios - Cargo 50

Imagem

Descricao

CHAPA DE LEITURA PARA SENSOR INDUTIVO
CARGO 50

N

CHAPA DE FECHAMENTO PARA CABECOTE
CARGO 50

BATENTE DE FIM DE CURSO CARGO 50

PORCA QUADRADA DIN 557 M6X1 PARA
FIXACAO DO ATUADOR (UTILIZADO NAS
RANHURAS DO PERFIL DO CARGO 50)

BASE DE APOIO PARA FIXACAO DO CARGO 50

SUPORTE PARA SENSOR M8 CARGO 50

€

} KIT’s de reposicdo - Cargo 50

Imagem Descricao

KIT DA MESA - 4 RODIZIOS, 2 PARAFUSOS
CENTRICOS, 2 PARAFUSOS EXCENTRICOS,
2 PORCAS E 2 ARRUELAS

KIT CABECOTE - 1 PAR DE CABECOTE,
2 ROLAMENTOS, 3 PARAFUSOS
DE FIXACAO E UMA POLIA

Q) CORREIA ATUADOR CARGO 50"

BARRA GUIA ACO CARGO 50!

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 50 COM
SERVO MOTOR DELTA SEM REDUTOR

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 50 COM
SERVO MOTOR COM REDUTOR

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO COM EASY
SERVO COM REDUTOR

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 50 COM
MOTOR DE PASSO SEM REDUTOR

1 Solicitar sempre duas unidades de cada item, para atender a quantidade correta de cada eixo elétrico.

Cdédigo

DE9900035

DE9900036

DE9900037

DE9900038

DE9900039

DE9900034

Cddigo

DE9900027

DE9900028

28987000002

28989000002

DE9900029

DE9900030

DE9900031

DE9900032

2 Adicionar curso do eixo elétrico nos dltimos 4 zeros do cédigo. Ex: eixo elétrico com 500mm de curso, item de reposicado de barra

cilindrica é 2898900500, duas unidades.

Cargo 50



Cargo 50D

A linha de eixos elétricos Cargo 50D é
movida por correia dentada e a carga é guiada por
um sistema de rodizios sobre barras cilindricas,
possibilitando movimentos lineares rapidos e
precisos. Ela também pode ser combinada com
outras linhas de atuadores, formando sistemas
cartesianos de manipulagéo.

O perfil de liga de aluminio anodizado
Al6063 com largura de 50mm dé& a estrutura
necessaria para movimentagdo. No perfil ha
ranhuras em T, na parte inferior, para fixagao de
suportes, sensores ou acessoérios do atuador.

A correia com alma de aco do modelo
16AT5 garante tragdo com alta resisténcia e
durabilidade.

Cargo 50D

Abarra cilindrica utilizada como guia e com
um didmetro de 8mm tem revestimento superficial
de cromo, evitando corrosdes e aumentando a
durabilidade.

Este modelo de atuador tem como forte
caracteristica a resisténcia a ambientes particulas
solidas em suspensao, pois seu proprio movimento
sobre o sistema de guia linear faz a remocéo do
particulado, sem impedimentos ao deslocamento.

Com sua mesa dupla alongada de
200X80mm e seus 4 pares de rodizios, os eixos
elétricos Cargo 50D permitem maiores cargas e

resistem a maiores momentos.

MiCRO

automacao
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B Dados Técnicos B Peso
Curso Maximo 5.800mm Peso com curso O 3,11Kg
Velocidade Méxima 5,0m/s Seso de cada 100mm g 7gKq
e curso
Aceleracdo Maxima 50m/s? Massa da mesa 1,01Kg
Torque sem carga 0,4Nm
Repetibilidade 10, 1Tmm

Movimento por revolugdo ~ 100mm

Fx
Fz
B cCapacidade de Carga Momento

-
Mx 48Nm
My 48Nm Fy m Mz
\\
Mz 16Nm
Fx 1.000N
//
Fy 1.960N X
-
Fz 1.700N

B As fixagdes do atuador devem ter distdncia maxima de 500mm entre si. Excegdes favor consultar fornecedor.

} Dimensdes do Atuador - Cargo 50D

Dimensbes sem motorizagao

la—C
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} Dimensdes do Atuador - Cargo 50D

Dimensdes com motorizagao
B Servo motor 2,39Nm - Redutor 1:3 B Easy Servo Motor 2Nm - Redutor 1:5

| - °||_§50ﬁ i =
070 50
3| & SR
o
N
80
T =
Nk Zle,
T <
ik Slo)
T <
B Motor de passo 52KgF - Sem Redutor
[ ,_%4§ ]
8 o
° S =

86

} Opc¢oes de motorizacao

Os eixos elétricos da linha Cargo 50D podem ser utilizados com trés tipos de motorizagado, sendo servo

motor, easy servo e motor de passo. Podem ainda, ser combinados com redutores.

Cargo 50D
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} Op¢odes de motorizacao

Abaixo os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Cargo 50D e suas motorizagbes,

comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Cargo 50D - Servo motor de 2,39Nm com Redutor 1:3

SERVO MOTOR 2,39Nm COM REDUTOR 1:3

VELOCIDADE (m/s)

10 15
CARGA (Kg)

B Cargo 50D - Easy Servo 2Nm com Redutor 1:5 EASY SERVO 2Nm COM REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

12 16 20 24
CARGA (Kg)

B Cargo 50D - Motor de Passo 52KgF

MOTOR DE PASSO 5,2Nm

o O o 9o =
N B oMo N

z
£
w
a
<
a
3}
o}
-
w
>

o

8 12
CARGA (Kg)

Observagdes: os dados apresentados nos graficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condi¢des de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posi¢ao horizontal. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensdes da carga, posi¢do do
atuador e outros fatores externos. A aceleracéo e desaceleragéo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

+  Gréfico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.

13 Cargo 50D
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo Lado Eixo Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
8 8 s 024 1 (Com Freio)
S _ * (Servo  (2,39Nm) Sem Frei
LN 3 8 & A2) 03 Redutor 1:3) 0 oo Frete)
o w g 0 Lg 8 1 (Com Freio)
035 o ©
O I 5 M
© 2 _ o (Motor (5Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
(@) o B Passo)
[
[a}a)
2
w E 020
(Easy (2Nm) 05 (Redutor 1:5) 0 (Sem Freio)
Servo)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagao, pode-se escolher a configuragao do Eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Cargo 50D com servo motor +
redugdo de 1:3 e sistema de freio para travamento quando inoperante. A aplicagdo requer um curso Util de
1500mm (somando-se a distancia além dos sensores fim de curso). A configuragdo do motor deve ficar ao lado

esquerdo do Eixo Elétrico. O cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Divisao B - Motion || E - Eixo Curso util do S-Servo | | Torque do motor Redugdo
Eletroeletrénica || Cargo 50D || Esquerdo | |atuador 1500mm Motor (2,4Nm) 1:3

1 - Com freio

Esquerdo Direito

1L

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 2.000mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Cargo 50D




} Acessodrios - Cargo 50D

Imagem Descricao

N

CHAPA DE LEITURA PARA SENSOR INDUTIVO
CARGO 50D

CHAPA DE FECHAMENTO PARA CABECOTE
CARGO 50D

BATENTE DE FIM DE CURSO CARGO 50D

PORCA QUADRADA DIN 557 M6X1 PARA
FIXACAO DO ATUADOR (UTILIZADO NAS
RANHURAS DO PERFIL DO CARGO 50D)

BASE DE APOIO PARA FIXACAO
DO CARGO 50D

SUPORTE PARA SENSOR M8 CARGO 50D

} KIT’s de reposicao - Cargo 50D
Imagem Descricao

KIT DA MESA CARGO 50D - 8 RODIZIOS,
S g 4 PARAFUSOS EXCENTRICOS, 4 PARAFUSOS
é ® gg CENTRICOS, 4 PORCAS E 4 ARRUELAS

KIT CABECOTE CARGO 50D - UM PAR DE
CABECOTE, 2 ROLAMENTOS, 3 PARAFUSOS
DE FIXACAO E UMA POLIA

D) CORREIA ATUADOR CARGO 50D

BARRA GUIA ACO CARGO 50D

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 50D COM
SERVO MOTOR DELTA SEM REDUTOR

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 50D COM
SERVO MOTOR COM REDUTOR

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 50D COM
EASY SERVO COM REDUTOR

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 50D COM
MOTOR DE PASSO SEM REDUTOR

1 Solicitar sempre duas unidades de cada item, para atender a quantidade correta de cada eixo elétrico.

Mi(t.'.RQ

Cdédigo

DE9900035

DE9900036

DE9900037

DE9900038

DE9900039

DE9900034

Cddigo

DE9900033

DE9900028

37251000002

37256000002

DE9900029

DE9900030

DE9900031

DE9900032

2 Adicionar curso do eixo elétrico nos dltimos 4 zeros do cédigo. Ex: eixo elétrico com 500mm de curso, item de reposicado de barra

cilindrica é 3725600500, duas unidades.

Cargo 50D



Cargo 100

A linha de eixos elétricos Cargo 100 é
movida por correia dentada e a carga é guiada por
um sistema de patins sobre uma guia linear de
20mm de largura, possibilitando movimentos
lineares suaves e precisos. Pode ser combinada
com outras linhas de atuadores formando sistemas
de manipulagdo com varios eixos de
movimentacgao.

Um perfil de liga de aluminio anodizado
Al6063 com largura de 60mm da a estrutura
necessaria para movimentagdo. No perfil ha
ranhuras laterais em T, para fixacdo de suportes,

sensores ou acessorios do atuador.

Cargo 100

A correia com alma de aco do modelo
16AT10 garante tracdo com alta resisténcia e
durabilidade.

O guia linear de 20mm combinando com o
seu respectivo patim, permite suportar grandes
cargas e momentos relacionado ao seu carro guia.
Para garantir uma alta durabilidade, a guia deve ser
lubrificada conforme sua utilizacéo.

Existem certas restricbes para aplicacdo
deste atuador em ambientes agressivos com
particulas em suspensdo, vapores de tinta e locais

Umidos.

MiCRO

automacao
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B Dados Técnicos B Peso
Curso Maximo 3.800mm Peso com curso 0O 4,80Kg
Velocidade Méxima 3,0m/s Seso de cada 100mm g 40Kq
e curso
Aceleracao Maxima 30m/s? Massa da mesa 0,84Kg
Torque sem carga 0,6Nm
Repetibilidade 10, 1Tmm

Movimento por revolugdo ~ 180mm

Fz Fx
B cCapacidade de Carga Momento

-
Mx 165Nm
My 310Nm Fy Mz
\
Mz 165Nm
Fx 2.100N
//
Fy 4.500N X
-~
Fz 4.500N

B As fixagdes do atuador devem ter distdncia maxima de 500mm entre si. Excegdes favor consultar fornecedor.

} Dimensdes do Atuador - Cargo 100

Dimensdes sem motorizagao

325 + CURSO UTIL

70

8,20

ALOJAMENTO PARA EIXO 14MM h7 COM CHAVETA

Me o |
87,50 X1 x 3
| 9 - lojamento para porca quadrada M5X0,8 13x13
s e I ~— 1~
2 ¢ o @ _
. L o le PR SECAO C-C
0 60
90 Q
150 ©
150
P 20
® 4 '
¢ I © H = — =
©
N \
4
DETALHE B DETALHE A

Cargo 100
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} Dimensdes do Atuador - Cargo 100

Dimensdes com motorizagao

B Servo motor 3,18Nm - Redutor 1:5 B Easy Servo motor 8Nm - Sem Redutor
SN
=
>
g : &
1
115
B Easy Servo Motor 8Nm - Redutor 1:5 B Motor de passo 100KgF - Sem Redutor

X <

A4 =4
\

T T

266
206
149
I

} Opc¢odes de motorizacao

Os eixos elétricos da linha Cargo 100 podem ser utilizados com trés tipos de motorizagao, sendo servo

motor, easy servo e motor de passo. Podem ainda, ser combinados com redutores.

Cargo 100 i




MiCROMOTION

} Op¢odes de motorizacao

Abaixo segue os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Cargo 100 e suas

motorizagdes, comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Cargo 100 - Servo motor de 3,18Nm com Redutor 1:5

SERVO MOTOR 3,18Nm COM REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

B Cargo 100 - Easy Servo 8Nm sem Redutor EASY SERVO 8Nm SEM REDUTOR

VELOCIDADE (m/s)

10 15 20 25 30
CARGA (Kg)

B Cargo 100 - Easy Servo 8Nm com Redutor 1:5

EASY SERVO 8Nm COM REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

MOTOR DE PASSO 100KgF SEM REDUTOR

VELOCIDADE (m/s)

16 24 32 40 48
CARGA (Kg)

Observacdes: os dados apresentados nos gréficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condiges de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posicao horizontal. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensdes da carga, posi¢ao do
atuador e outros fatores externos. A aceleracéo e desaceleragao foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

«  Grafico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

o .
(@) 8 S 032 0 (Sem Freio)
= S "‘E (Servo (3,18Nm) 05 (Redutor 1:5)
o % 8 E s 1 (Com Freio)
> [ -
w T .
S g ° it M ‘
2 —~ © (Motor (10Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
a 3 Passo)
[
oo
5 E 080 00 (Sem Redutor)
(Easy  (8Nm) 0 (Sem Freio)
Servo) 05 (Redutor 1:5)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagdo, pode-se escolher a configuragado do eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Cargo 100 com Servo motor +
redugdo de 1:5 e sistema de freio para travamento quando inoperante. A aplicagdo requer um curso Util de
2500mm (somando-se a disténcia além dos sensores fim de curso). A configuragdo do motor deve ficar ao lado

direito do eixo elétrico. Sendo assim, o cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Divisao C - Motion || D - Eixo Curso util do S-Servo | | Torque do motor Redugdo
Eletroeletrénica || Cargo 100 || Esquerdo | |atuador 2500mm Motor (3,18Nm) 1:5

1 - Com freio

Esquerdo Direito

10

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 2.000mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Cargo 100
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} Acessérios - Cargo 100

} KIT’s de reposi¢cdo - Cargo 100

Imagem

o
=~
~

i

Descricao Cdédigo
BLOCO DE LEITURA PARA SENSOR
INDUTIVO CARGO 100 DEHLI
CHAPA DE FECHAMENTO PARA CABECOTE
et op DE9900043
BATENTE DE FIM DE CURSO CARGO 100 DE9900044
PORCA QUADRADA 13X13 M5X0,8 PARA
FIXACAO DO ATUADOR (UTILIZADO NAS DE9900045

RANHURAS DO PERFIL DO CARGO 100)

SUPORTE DE FIXACAO DO CARGO 100 DE9900046
BASE DE APOIO E FIXACAO DO CARGO 100 DE9900040
SUPORTE PARA SENSOR M8 DO CARGO 100 DE9900041

Descricao Cdédigo
KIT DA MESA CARGO 100 - UM PATIM
E 4 PARAFUSOS DE FIXACAO DEF700047
KIT CABECOTE CARGO 100 - UM PAR DE
CABECOTE, 2 ROLAMENTOS, 3 PARAFUSOS DE9900048
DE FIXACAO E UMA POLIA
CORREIA ATUADOR CARGO 100" 28990000002
GUIA LINEAR PARA CARGO 100 28992000002
KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 100 COM
SERVO MOTOR DELTA E REDUTOR SlEEaDey
KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 100 COM
EASY SERVO SEM REDUTOR DEELEEED
KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 100
COM EASY SERVO E REDUTOR DB
KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 100 COM DE9900052

MOTOR DE PASSO SEM REDUTOR

' Solicitar duas unidades de cada item, para atender a quantidade correta de cada eixo elétrico.
2 Adicionar curso do eixo elétrico nos Gltimos 4 zeros do cédigo. Ex: eixo elétrico com 500mm de curso, item de reposicao de guia linear é

2899200500.

Cargo 100



Cargo 100D

MigRo

A linha de eixos elétricos Cargo 100D é

movida por correia dentada e a carga é guiada por
um sistema de patins duplo sobre uma guia linear
de tamanho 20mm, possibilitando movimentos
lineares suaves e precisos. A linha Cargo 100D
pode ser combinada com outras linhas de
atuadores formando sistemas de manipulagdo com
varios eixos de movimentacao.

Um perfil de liga de aluminio anodizado
Al6063 com largura de 60mm da a estrutura
necessaria para movimentos consistentes. No perfil
ha ranhuras laterais em T, para fixagdo de suportes,

sensores ou acessorios do atuador.

Cargo 100D

A correia com alma de aco do modelo
16AT10 garante tracdo com alta resisténcia e
durabilidade.

O guia linear de 20mm combinando com o
seu respectivo patim duplo, permite suportar
grandes cargas e momentos sobre a sua mesa
alongada de 250mm. Para garantir uma alta
durabilidade, a guia deve ser lubrificada conforme
sua utilizacdo.

Existem certas restricbes para aplicacao
deste atuador em ambientes agressivos com
particulas em suspensdo, vapores de tinta e locais

umidos.
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B Dados Técnicos B Peso
Curso Maximo 3.700mm Peso com curso 0 5,31Kg
Velocidade Méxima 3,0m/s Seso de cada 100mm g 40Kq
e curso
Aceleracao Maxima 30m/s? Massa da mesa 0,99Kg
Torque sem carga 0,6Nm
Repetibilidade 10, 1Tmm

Movimento por revolugdo ~ 180mm

F Fx
B Capacidade de Carga Momento Z

-

Mx 726Nm

My 620Nm Fy Mz

\
Mz 726Nm
Fx 2.100N
- /
Fy 9.000N X
-
F 9.000N

B As fixacdes do atuador devem ter distancia maxima de 500mm entre si. Excecdes favor consultar fornecedor.

} Dimensdes do Atuador - Cargo 100D

Dimensdes sem motorizagao

425 + CURSO UTIL 60
| N~
e o T 3| ©
N O % — o)
ALOJAMENTO PARA EIXO 14MM h7 COM CHAVETA C 40 | = —
-— o 1
87’50 WS/\’O& Alojamento para porca quadrada M5X0,8 13x13
60 7 110 .
3 M6X1 SECAO C-C
e 3 Te S ¢ \\
— > - > 8
<~ o (3 -4 * R 3 R °
ol © 90
©r ¥ 235
& 250
MSXO,S 20 o
= -
© { )
© N
.¢.
4

DETALHE B DETALHE A

Cargo 100D
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} Dimensdes do Atuador - Cargo 100D

Dimensdes com motorizacao

B Servo motor 3,18Nm - Redutor 1:5 B Easy Servo motor 8Nm - Redutor 1:5

354

294

!
T%T

157
115

i
[ —
E

B Motor de passo 100KgF - Sem Redutor

A

265
205

266
2
i

206

(2]
<
3

Ita o

98,50

} Opc¢des de motorizacao

Os eixos elétricos da linha Cargo 100D podem ser utilizados com trés tipos de motorizagéo, sendo servo

motor, easy servos e motore de passo. Podem ainda, ser combinados com redutores.

Cargo 100D




MiCROMOTION

} Op¢odes de motorizacao

Abaixo os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Cargo 100D e suas motorizagbes,

comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Cargo 100D - Servo motor 3,18Nm - Redutor 1:5

SERVO MOTOR 3,18Nm COM REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

B Cargo 100D - Easy Servo motor 8Nm - Redutor 1:5
EASY SERVO 8Nm REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

20 30 40 50
CARGA (Kg)

B Cargo 100D - Easy Servo Motor 8Nm - Sem Redutor

EASY SERVO MOTOR 8Nm SEM REDUTOR

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

MOTOR DE PASSO 100KgF SEM REDUTOR

VELOCIDADE (m/s)

15 20 25 30 35 40 45
CARGA (Kg)

Observagbes: os dados apresentados nos graficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condigdes de
carregamento onde os corpos de provas estao alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posicdo horizontal. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensées da carga, posigao do
atuador e outros fatores externos. A aceleracéo e desaceleracgédo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

«  Gréfico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

Q 8 S 032 0 (Sem Freio)
o S — "55 (Servo (3,18Nm) 05 (Redutor 1:5)
9 % g E A2) 1 (Com Freio)
we = S
o Gk ) N
2l ¢ S s
© s = (Motor (10Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
° 2 P
U E asso)
°%
i E 080 00 (Sem Redutor)
(Easy  (8Nm) 0 (Sem Freio)
Servo) 05 (Redutor 1:5)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagdo, pode-se escolher a configuragado do eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Cargo 100D com eervo motor +
redugdo de 1:5 e sistema de freio para travamento quando inoperante. A aplicagdo requer um curso Util de
2500mm (somando-se a disténcia além dos sensores fim de curso). A configuragdo do motor deve ficar ao lado

direito do eixo elétrico. Sendo assim, o cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Diviséo D - Motion || D - Eixo Curso Gtil do S-Servo || Torque do motor Reducdo 1 - Com frei
Eletroeletrénica || Cargo 100D Direito atuador 2500mm Motor (3,18Nm) 1.5 - Com freio

Esquerdo Direito

i

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 2.000mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Cargo 100D




MiCRO
automacao
} Acessérios - Cargo 100D

Imagem Descricao Cdédigo

BLOCO DE LEITURA PARA SENSOR

INDUTIVO CARGO 100D DE9900042

CHAPA DE FECHAMENTO PARA CABECOTE
CARGO 100D DE9900043
BATENTE DE FIM DE CURSO CARGO 100D DE9900044

FIXACAO DO ATUADOR (UTILIZADO NAS DE9900045
RANHURAS DO PERFIL DO CARGO 100D)

SUPORTE DE FIXACAO DO CARGO 100D DE9900046
SUPORTE DE FIXACAO DO CARGO 100D DE9900040

SUPORTE PARA SENSOR M8 DO CARGO 100D DE9900041

! PORCA QUADRADA 13X13 M5X0,8 PARA

} KIT’s de reposi¢cao - Cargo 100D

Imagem Descricao Codigo

KIT DA MESA CARGO 100D - 2 PATINS E

8 PARAFUSOS DE FIXACAO CARGO 100D DE9900053

KIT CABECOTE CARGO 100D - UM PAR DE
CABECOTE, 2 ROLAMENTOS, 3 PARAFUSOS DE9900048
DE FIXACAO E UMA POLIA

CORREIA ATUADOR CARGO 100D’ 37252000002

GUIA LINEAR PARA CARGO 100D 37257000007

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 100D COM

SERVO MOTOR DELTA E REDUTOR DE7900049
TELFIEEEE | e
7 COM EASY SERVO E REDUTOR DE9900051
KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 100D COM DES900052

MOTOR DE PASSO SEM REDUTOR

' Solicitar duas unidades de cada item, para atender a quantidade correta de cada eixo elétrico.
2 Adicionar curso do eixo elétrico nos Ultimos 4 zeros do cédigo. Ex: eixo elétrico com 500mm de curso, item de reposicao de guia linear é
3725700500.

Cargo 100D



Cargo 200

MiCRQ

A linha de eixos elétricos Cargo 200 é
movida por correia dentada e a carga é guiada por
um sistema de quatro rodizios sobre duas barras
cilindricas de 10mm, possibilitando movimentos
lineares rapidos e consistentes. A linha Cargo 200
pode ser combinada com outras linhas de
atuadores formando sistemas de manipulagdo com
varios eixos de movimentacao.

Com um perfil de liga de aluminio
anodizado Al6063, com dimensdes de 45X90mm,
dé a estrutura necessaria para movimentos sélidos.
No perfil ha ranhuras laterais e inferiores em T, para
fixagdo de suportes, sensores ou acessérios do

atuador.

Cargo 200

A correia com alma de aco do modelo
16AT10 garante tracdo com alta resisténcia e
durabilidade.

Este atuador suporta cargas e momentos
consideraveis sobre a sua mesa de 120X150mm e
altas velocidades. A linha Cargo 200 nao necessita
de lubrificagdo, pois, suas barras cilindricas
possuem uma camada protetiva de cromo.

Este atuador tem como caracteristica a
utilizagdo em ambientes agressivos com particulas
em suspencao, poeira, vapores de tinta e locais

Umidos.
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B Dados Técnicos B Peso
Curso Maximo 5.800mm Peso com curso 0O 6,2Kg
Velocidade Maxima 5m/s s de cada 100mm g 445Kg
e curso
Aceleracao Maxima 50m/s? Massa da mesa 0,7Kg
Torque sem carga 0,2Nm
Repetibilidade 10, 1Tmm

Movimento por revolugdo ~ 200mm

F Fx
B Capacidade de Carga Momento Y4

/
Mx 84Nm
My 127Nm \Q\ Mz
Mz 42Nm o
Fx 2.100N
- /

Fy 2.400N X

-
Fz 2.600N |

B As fixacdes do atuador devem ter distdncia maxima de 500mm entre si. Excecdes favor consultar fornecedor.

} Dimensdes do Atuador - Cargo 200

Dimensdes sem motorizagao

©
129

134,50

L
m— °

320 + CURSO UTIL

132

120
Rl weuas
o ot

o

DETALHE B DETALHE A

: Cargo 200
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} Dimensdes do Atuador - Cargo 200

Dimensdes com motorizagao

B Servo motor 3,18Nm — Redutor 1:5 B Servo motor 7,16Nm — Redutor 1:5

449

389

178
115
|©
@ ©
O
192
130
©
O

266

206
149

129
86
S [0}
© ©
-
-
©
o
148 )
110
@ ©
o

} Opcdes de motorizagao

Os eixos elétricos da linha Cargo 200 podem ser utilizados com trés tipos de motorizagdo, sendo servo

motores, easy servo e motor de passo. Podem ainda, ser combinados com redutores.

Cargo 200
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} Opcdes de motorizagao

Abaixo os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Cargo 200 e suas motorizagbes,

comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Cargo 200 - Servo motor 3,18Nm - Redutor 1:5 T e e ———

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

B Cargo 200 - Servo motor 7,16Nm — Redutor 1:5 SERVO MOTOR 7,16Nm COM REDUTOR 1:5
14
12
1
08
06
04
02
0

VELOCIDADE (m/s)

20 40 60 80
CARGA (Kg)

B Cargo 200 - Motor de Passo 100KgF
MOTOR DE PASSO 100KgF

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

B Cargo 200 - Easy Servo 12Nm
EASY SERVO 12Nm

O
= 0N 1w u;

g
£
w
[a)
<
a
(8]
o
=
w
S

O
(5

15 20 25 30 35 40 45
CARGA (Kg)

Observagbes: os dados apresentados nos graficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condi¢des de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados

com os atuadores na posicdo horizontal. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensées da carga, posigado do
atuador e outros fatores externos. A aceleracdo e desaceleracédo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

+  Gréfico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

o 032 0 (Sem Freio)

8 8 S  (318Nm) 03 (Redutor 1:5) 1 (Com Freio)
S g (Servo h

o s g E A2) 072 05 (Redutor 1:5) ) () AT

o I S (7,16Nm) 1 (Com Freio)

[a N o

| - Q< 1= (]

() ‘o S 1)

O i oM |
= . © (Motor  (10Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
= 3 Passo)

[
%
S E 120 ‘
S(Easy) (12Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
ervo

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagao, pode-se escolher a configuragao do Eixo
Elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Cargo 200 com easy servo sem
redutor. A aplicagdo requer um curso Util de 3000mm (somando-se a distancia além dos sensores fim de curso).
A configuragdo do motor deve ficar ao lado esquerdo do eixo elétrico. Sendo assim, o cédigo do produto se

dispde conforme abaixo:

Diviséo E - Motion || E - Eixo Curso util do E-Easy || Torque do motor Sem

Eletroeletrénica | | Cargo 200 || Esquerdo | |atuador 3.000mm Servo (12Nm) Redutor 0 - Sem freio

Esquerdo Direito

1

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 2.000mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Cargo 200
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} Acessdrios - Cargo 200

Imagem Descricao Codigo
CHAPA DE LEITURA PARA SENSOR INDUTIVO
‘ CARGO 200 DE9900060
‘ BATENTE DE FIM DE CURSO CARGO 200 DE9900061

SUPORTE LATERAL PARA FIXACAO
DO CARGO 200 DE9900062

FIXACAO DO ATUADOR (UTILIZADO NAS DE9900063
RANHURAS DO PERFIL DO CARGO 200)

SUPORTE SENSOR INDUTIVO M8
DO CARGO 200 DE9900054

' PORCA QUADRADA 13X13 M8X1,25 PARA

} KIT’s de reposi¢cao - Cargo 200
Imagem Descricao Cddigo

KIT DE RODIZIOS EXCENTRICOS -
2 RODIZIOS EXCENTRICOS, 2 PORCAS DE9900064
E 2 ARRUELAS DE FIXACAO

KIT DE RODIZIOS CENTRICOS -
2 RODIZIOS CENTRICOS, DE9900065
2 PORCAS E 2 ARRUELAS DE FIXACAO

CORREIA ATUADOR CARGO 200! 29632000007

TN

BARRA CILINDRICA D.10MM

PARA CARGO 200" 29634000002

/

' KIT CABECOTE DE AJUSTE DA CORREIA -
UMA POLIA DE AJUSTE, 2 ROLAMENTOS, DE9900066
1 CABECOTE E 2 PARAFUSOS DE FIXACAO

KIT CABECOTE DE TRACAO -
UMA POLIA CHAVETADA, 2 ROLAMENTOS, DE9900067
1 CABECOTE E 2 PARAFUSOS DE FIXACAO

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 200 COM
SERVO MOTOR DELTA 3,18NM DE9900068
E REDUTOR 1:5

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 200 COM
SERVO MOTOR DELTA 7,16NM DE9900069
E REDUTOR 1:5

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 200 COM

EASY SERVO SEM REDUTOR DE9900070

KIT DE ACOPLAMENTO CARGO 200 COM

MOTOR DE PASSO 100KGF SEM REDUTOR DIE7I0E02

TR %S

" Solicitar duas unidades de cada item, para atender a quantidade certa de cada eixo elétrico.
2 Adicionar curso do eixo elétrico nos dltimos 4 zeros do cédigo. Ex: eixo elétrico com 500mm de curso, item de reposi¢ao de barra cilindrica é

2963400500/duas unidades.
Cargo 200
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Alinha de eixos elétricos Solid 55 é movida

por correia dentada e a carga é guiada por um
sistema de patins duplo sobre uma guia linear de
tamanho 15mm, possibilitando movimentos
lineares suaves. A linha Solid pode ser combinada
com outras linhas de atuadores formando sistemas
de manipulagdo com varios eixos de
movimentacao.

Um perfil de liga de aluminio anodizado
Al6063 com largura de 55mm, semi-fechado da a
estrutura necesséria para movimentos rapidos e
precisos. No perfil ha ranhuras laterais e inferiores
em T, para fixagdo de suportes, sensores ou

acessoérios do atuador.

Solid 55

A correia com alma de aco do modelo
25AT5 garante tracdo com alta resisténcia e
durabilidade.

Este eixo elétrico é semi-fechado, com
menor exposicdo da guia linear, protegendo de
poeiras e particulas em suspensdo, deixando
também um aspecto estético agradavel.

O guia linear combinando com o seu
respectivo patim, permite suportar cargas e
momentos consideraveis relacionado ao seu carro
guia. Para garantir uma alta durabilidade, a guia

deve ser lubrificada conforme sua utilizagéo.
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B Dados Técnicos B Peso
Curso Maximo 3.800mm Peso com curso 0 3,69Kg
Velocidade Méxima 3,0m/s Seso de cada 100mm g 40Kq
€ curso
Aceleracao Maxima 30m/s? Massa da mesa 0,97Kg
Torque sem carga 0,9Nm
Repetibilidade 10, 1Tmm

Movimento por revolugdo 150mm

Fx
Fz
B cCapacidade de Carga Momento

~
Mx 1T06Nm
My 106Nm Fy m Mz
\\
Mz 40Nm
Fx 1.200N
//
Fy 3.400N X
-~
Fz 3.600N

B As fixagdes do atuador devem ter distancia maxima de 500mm entre si. Excec¢des favor consultar fornecedor.

} Dimensdes do Atuador - Solid 55

Dimensdes sem motorizagao

50 ALOJAMENTO PARA EIXO COM CHAVETA

66

17,50

50
%E
a0

SECAO A-A

ALOJAMENTO PARA EIXO COM CHAVETA

250 + CURSO UTIL

140
o
<
7 ma===
e}
MéX‘\xS/‘ 5 1
22,50 0
R67 [6 o | 7Y
\ \é ° - o -
\\\)? ,) N (% o
| 2 [/ o
17,50
DETALHE B DETALHE C
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} Dimensdes do Atuador - Solid 55

Dimensdes com motorizagcao

B Easy Servo motor 4Nm

B Servo motor 2,39Nm — Redutor 1:5

<
3
B Motor de passo 52KgF
— < <
=
3 o =
2 2 —
- (o]
N~
U

g | e ﬁ:@

} Opcdes de motorizagcao

Os eixos elétricos da linha Solid 55 podem ser utilizados com trés tipos de motorizagédo, sendo servo

motor, easy servo e motor de passo. Podem ainda, ser combinados com redutores.

Solid 55
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} Opcdes de motorizagao

Abaixo os graficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Solid 55 e suas motorizagGes,

comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Solid 55 - Servo motor de 2,39Nm — Redutor 1:5

SERVO MOTOR 2,39Nm COM REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

10 15 20 25 30 35
CARGA (Kg)

B Solid 55 - Easy Servo 4Nm

EASY SERVO 4Nm

VELOCIDADE (m/s)

15 20 25 30 35 40
CARGA (Kg)

B Solid 55 - Motor de passo 52KgF

MOTOR DE PASSO 52KgF

g
£
w
[a]
<
a
(8]
O
=
w
>

CARGA (Kg)

Observagdes: os dados apresentados nos gréficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condigdes de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posigdo horizontal. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensées da carga, posicdo do
atuador e outros fatores externos. A aceleragdo e desaceleragdo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

+  Gréfico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

= ki S 024 0 (Sem Freio)
2 S "‘E (Servo (2,39Nm) 05 (Redutor 1:5)
O H 2 E A2) 1 (Com Freio)
= w s in S
g o: “2
Y : 2
m xg ' M
S © (Motor (5,2Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
e E Passo)
[
(a s}
2
= E 040
(Easy  (4Nm) 00(Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
Servo)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagdo, pode-se escolher a configuragado do eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Solid 55 com motor de passo de
52KgF, sem freio e sem redutor. A aplicagao requer um curso Util de 2500mm (somando-se a distancia além dos
sensores fim de curso). A configuragdo do motor deve ficar ao lado direito do eixo elétrico. Sendo assim, o

cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Divisdo F - Motion || D - Eixo Curso util do M - Motor | | Torque do motor 00 - Sem

Eletroeletronica Solid 55 Direito atuador 2500mm Passo (5,2Nm) Redutor 0 - Sem freio

Esquerdo Direito

1L

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 2.000mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Solid 55
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P> Acessérios - Solid 55

Imagem Descricao Cdédigo

CHAPA DE LEITURA PARA SENSOR INDUTIVO

SOLID 55 DE9900075

CHAPA DE FECHAMENTO PARA CABECOTE
SOLID 55

‘ BATENTE DE FIM DE CURSO SOLID 55 DE%900077

DE9900076

PORCA M4X0,7 PARA FIXACAO DO ATUADOR

(UTILIZADOS NAS RANHURAS DO PERFIL DE9900078
DO SOLID 55)
SUPORTE LATERAL PARA FIXACAO DO
SOLID 55 DE9900079
\ p BASE DE APOIO E FIXACAO SOLID 55 DE9900073
SUPORTE PARA SENSOR INDUTIVO M8
e SOLID 55 DE9900074

} KIT’s de reposicao - Solid 55

Imagem Descricao Cddigo
KIT DA MESA - 2 PATINS GUIA DE 15MM
¥ ‘A‘ E 16 PARAFUSOS DE FIXACAO SOLID 55 DE9900080
‘ i KIT CABECOTE - 2 ROLAMENTOS,
ay S\ u @ 6 PARAFUSOS DE FIXAC;AO E UMA POLIA DE9900081
TR — PARA SOLID 55
( il CORREIA ATUADOR SOLID 55" 29638000002
GUIA LINEAR PARA SOLID 55 29640000002

KIT DE ACOPLAMENTO SOLID 55 COM SERVO

MOTOR DELTA 2,39NM E REDUTOR 1:5 DE9900082
KIT DE ACOPLAMENTO SOLID 55 COM

EASY SERVO 4NM SEM REDUTOR DE9900083
KIT DE ACOPLAMENTO SOLID 55 COM E9900084

MOTOR DE PASSO 52KGF SEM REDUTOR

' Solicitar duas unidades de cada item, para atender a quantidade correta de cada eixo elétrico.
2 Adicionar curso do eixo elétrico nos Ultimos 4 zeros do codigo. Ex: eixo elétrico com 500mm de curso, item de reposicao de guia linear é
2964000500.

Solid 55



Lift 50

MiCtZRQ

A linha de eixos elétricos Lift 50 é movida
por correia dentada e a carga é guiada por um
sistema de patins duplo sobre uma guia linear de
tamanho 15mm, possibilitando movimentos
lineares suaves.

E um atuador aberto e normalmente
utilizado para elevagdes de cargas verticais, mas
também pode ser utilizado como empurrador,
puxador, em aplicagdes horizontais. Seu
funcionamento permite que somente o corpo se
mova, mantendo o conjunto de acionamento
estatico.

Um perfil de liga de aluminio anodizado
Al6063 com largura de 50mm dé a estrutura
necessaria para movimentos rapidos e precisos,

ideal para aplicacdes de Pick and Place.

Lift 50

No perfil ha ranhuras inferiores em T, para
fixagdo de suportes, sensores ou acessoérios do
atuador.

A correia com alma de ago do modelo
16AT5 garante tragdo com alta resisténcia e
durabilidade.

O guia linear combinando com o seus
respectivos patins, permite suportar cargas e
momentos consideraveis relacionado ao seu carro
guia. Para garantir uma alta durabilidade, a guia

deve serlubrificada conforme sua utilizacéo.
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B Dados Técnicos B Peso
Curso Maximo 1.500mm Peso com curso 0O 2,53Kg
Velocidade Méxima 3,0m/s Seso de cada 100mm 0,28Kg
€ curso
Aceleragdo Méxima 30m/s?
Torque sem carga 1,TNm
Repetibilidade 10, 1Tmm

Movimento por revolugdo ~ 100mm

Fx
Fz
B cCapacidade de Carga Momento

Mx 106Nm
My 106Nm
Mz 40Nm

Fx 1.000N
Fy 3.400N
Fz 3.600N

} Dimensdes do Atuador - Lift 50

Dimensdes sem motorizacao

D
© B_| &
44 Alojamento para eixo com chaveta
2% T
s WA - o
r—* N . .
T» N o, ) ol el e
™ =)
0 9o
! T~ g
<

232 + CURSO UTIL

50

DETALHE B DETALHE C
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} Dimensdes do Atuador - Lift 50

Dimensdes com motorizagao

B Servo motor 2,39Nm — Redutor 1:3 B Easy Servo 2Nm - Redutor 1:5

-2-=—=%- % -

288
°

222
172

225

138
[l==

L B
4"7"‘17"\'\\ ‘

57

133

120

r_i(:li_()fo
1
I
[
L
Iy

B ===t =

B Motor de passo 52KgF — Redutor 1:3

233

171,50

[ 79
4 il

86,40

123

100,50
53

= =

} Opc¢oes de motorizacao

Os eixos elétricos da linha Lift 50 podem ser utilizados com trés tipos de motorizagao, sendo servo motor,

easy servo e motor de passo, podendo ser combinados com redutores.

Lift 50
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} Opcdes de motorizagao

Abaixo os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Lift 50 e suas motorizagGes,

comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Lift 50 - Servo motor de 2,39Nm Sem Redutor SERVO MOTOR 2,39Nm SEM REDUTOR

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

B Lift 50 Servo motor de 2,39Nm — Redutor 1:3 SERVO MOTOR 2,39Nm COM REDUTOR 1:3

VELOCIDADE (m/s)

8 10 12 14 16
CARGA (Kg)

B Lift 50 - Easy Servo 2Nm — Redutor 1:5 S

Q)
£
w
[a]
<
a
(%}
(0]
=
w
>

6
CARGA (Kg)

B Lift 50 - Motor de passo 52KgF — Redutor 1:3 MOTOR DE PASSO 52KgF E REDUTOR DE 1:3

10 15
CARGA (Kg)

VELOCIDADE (m/s)

Observagdes: os dados apresentados nos graficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condi¢ées de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posigdo vertical. Estes valores sao orientativos e podem variar de acordo com as dimensdes da carga, posigédo do
atuador e outros fatores externos. A aceleragéo e desaceleracéo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

+ Paraaplicagbes navertical recomenda-se, normalmente, motorizagdo com freio.

*  Gréfico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

3 S 024
S % (Servo (239Nm) 03 (Redutor 1:3)
% S g A2) 1 (Com Freio)
as o S
w = .
-
b : M 052 _
S _ © (Motor (52Nm) 03 (Redutor 1:3) 0 (Sem Freio)
e 3 Passo)
©
o s}
2
S E 020
(Easy (2Nm) 05 (Redutor 1:5) 0 (Sem Freio)
Servo)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagdo, pode-se escolher a configuragado do eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Lift 50 com motor de passo de
52KgF, sem freio e com redutor de 1:3. A aplicacdo requer um curso Gtil de 700mm (somando-se a distancia
além dos sensores fim de curso). A configuracdo do motor deve ficar ao lado direito do eixo elétrico. Sendo

assim, o cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Diviséo G - Motion || E - Eixo Curso util do M - Motor | | Torque do motor Reducéo

Eletroeletrénica Lift 50 Direito atuador 700mm de Passo (5,2Nm) 1:3 0 - Sem freio

Esquerdo w Direito

=

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 1.000mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Lift 50
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} Acessodrios e Kit’s de reposicao Lift 50

Imagem Descricao Cddigo

KIT PATINS - 2 PATINS PARA GUIA 15MM E

8 PARAFUSOS DE FIXACAO DA MESA LIFT 50 DE9900087

h

A
5 KIT CABECOTES E MESA - 2 PLACAS LATERAIS

6 ROLAMENTOS, 12 PARAFUSOS DE DE9200088
FIXACAO E POLIAS LIFT 50

CORREIA ATUADOR LIFT 50 2963500000

GUIA LINEAR PARA LIFT 50 2963700000

PORCA M6X1 PARA FIXACAO DE ACESSORIOS
NO ATUADOR (UTILIZADO NAS RANHURAS DE9900089
INFERIORES DO PERFIL LIFT 50)

KIT DE ACOPLAMENTO LIFT 50 COM SERVO

MOTOR DELTA 2,39NM SEM REDUTOR DE9900086
e L
TSR | s
KIT DE ACOPLAMENTO LIFT 50 COM DE9900092

MOTOR DE PASSO 52KGF REDUTOR 1:3

' Adicionar curso do eixo elétrico nos tltimos 4 zeros do cédigo. Ex: eixo elétrico com 500mm de curso, item de reposicéo de guia
2963700500.

Lift 50




Lift 55

A linha de eixos elétricos Lift 55 é movida

por correia dentada e a carga é guiada por um
sistema de patins duplos sobre uma guia linear de
tamanho 15mm, possibilitando movimentos
lineares suaves.

Esta linha de atuadores é normalmente
utilizado para elevagdes de cargas verticais, mas
também pode ser utilizado como empurrador,
puxador, em aplicagdes horizontais. Seu
funcionamento permite que somente o corpo se
mova, mantendo o conjunto de acionamento
estatico.

Um perfil de liga de aluminio anodizado
Al6063 com largura de 55mm, semi-fechado da a
estrutura necesséria para movimentos rapidos e

precisos.

Lift 55

No perfil ha ranhuras laterais e inferiores
em T, para fixacdo de suportes, sensores ou
acessorios do atuador. O perfil com maior estrutura
mecanica permite aplicagdes de maior carga e
velocidade.

A correia com alma de aco do modelo
25AT5 garante tracdo com alta resisténcia e
durabilidade.

Este eixo elétrico é semi-fechado, com
menor exposicdo da guia linear, protegendo de
poeiras e particulas em suspensdo, deixando
também um aspecto estético mais agradavel.

O guia linear combinando com o seu
respectivo patim, permite suportar cargas e
momentos consideraveis relacionado ao seu carro
guia. Para garantir uma alta durabilidade, a guia

deve serlubrificada conforme sua utilizacéo.
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B Dados Técnicos B Peso
Curso Maximo 2.000mm Peso com curso 0 4,9Kg
Velocidade Méxima 3,0m/s Seso de cada 100mm g 4Kq
€ curso
Aceleragdo Méxima 30m/s?
Torque sem carga 1,2Nm
Repetibilidade 10, 1Tmm

Movimento por revolugdo 150mm

Fx
Fz
B cCapacidade de Carga Momento

Mx 120Nm
My 120Nm
Mz 40Nm

Fx 1.200N
Fy 3.400N
Fz 3.600N

} Dimensdes do Atuador - Lift 55

Dimensdes sem motorizacao

289 + CURSQ UTIL
200 A
100 \ 55
o o — —
H (0 @ O) H
N ° © ¢ I+
S — >~ Ap = /'
o M ]
g;Ii | :oooo )
\ o

,
N M6X1 x8
S~ - D

i oo © o
445, -
/ \ RANHURA PARA PORCA RETANGULAR M6X1 © OO
/ l[o oo ool 2 | © @
gl 9o ( ) | | SECAO A-A g IS &
| |
20
\\-N 40 e
55 .
45
20
MBX1 x6
7 32 MBX1 %6
6 o d e
( d 4 ° F—
TR -~VIAE
B L N \ /R / mi
= © _ . o
«®
DETALHE C DETALHE B
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} Dimensdes do Atuador - Lift 55

Dimensdes com motorizagao

B Servo motor 2,39Nm - Redutor 1:5 B Easy Servo motor 8Nm — Redutor 1:3

} Opc¢oes de motorizacao

Os Eixos Elétricos da linha Lift 55 podem ser utilizados com trés tipos de motorizagéo, sendo servo motor,

easy servo e motor de passo, todos combinados com redutores.

Lift 55
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} Opcdes de motorizagao

Abaixo os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Lift 55 e suas motorizagGes,

comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Lift 55 - Servo motor de 2,39Nm — Redutor 1:5

SERVO MOTOR 2,39Nm COM REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

20 30 40
CARGA (Kg)

B Lift 55 - Easy Servo 8Nm — Redutor 1:3
EASY SERVO 8Nm COM REDUTOR 1:3

VELOCIDADE (m/s)

10
CARGA (Kg)

B Lift 55 - Motor de passo 100KgF - Redutor 1:3

MOTOR DE PASSO 100KgF COM REDUTOR 1:3
0,6

0.4

VELOCIDADE (m/s)

10 15
CARGA (Kg)

Observagdes: os dados apresentados nos gréficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condicées de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posicdo vertical. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensées da carga, posi¢éo do
atuador e outros fatores externos. A aceleragéo e desaceleracédo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

» Paraaplicagbes na vertical recomenda-se, normalmente, motorizagdo com freio.

«  Gréfico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

£ s 024
$ %t (Servo (239Nm) 05 (Redutor 1:5)
3 o £ A2 1 (Com Freio)
w o B S
oz Tz =4
w = N
4 ) M 100 .
= - ©  (Motor (10Nm) O3 (Redutor1:3) 0O (Sem Freio)
° 2 Passo)
©
oo
2
= E 080 ‘
(Easy  (8Nm) 03 (Redutor 1:3) 0 (Sem Freio)
Servo)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagdo, pode-se escolher a configuragado do eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Lift 55 com easy servo de 8Nm, sem
freio e com redutor de 1:3. A aplicacdo requer um curso Gtil de 700mm (somando-se a distancia além dos
sensores fim de curso). A configuragdo do motor deve ficar ao lado direito do Eixo Elétrico. Sendo assim, o

cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Diviséo H - Motion || D - Eixo Curso util do E-Easy || Torque do motor Reducéo

Eletroeletronica Lif 55 Direito atuador 0700mm Servo (8Nm) 13 0 - Sem freio

Esquerdo w Direito

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 1.500mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Lift 55
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} Acessodrios e Kit’s de reposicao Lift 55

Imagem Descricao Cddigo

KIT PATINS - 2 PATINS PARA GUIA 15MM E
% Yy 8 PARAFUSOS DE FIXACAO DA MESA LIFT 55 DE900093
KIT CABECOTES E MESA - 2 PLACAS LATERAIS
6 ROLAMENTOS, 12 PARAFUSOS DE DE9900094
FIXACAO E POLIAS LIFT 55

CORREIA ATUADOR LIFT 55 3725300000

GUIA LINEAR PARA LIFT 55 3737300000"

PORCA M6X1 PARA FIXACAO DE ACESSORIOS
NO ATUADOR (UTILIZADO NAS RANHURAS DE9900095
INFERIORES DO PERFIL) LIFT 55

PORCA M4X0,75 PARA FIXACAO DE
ACESSORIOS NO ATUADOR (UTILIZADO NAS DE9900096
RANHURAS INFERIORES DO PERFIL) LIFT 55

KIT DE ACOPLAMENTO LIFT 55 COM SERVO
- MOTOR DELTA 2,39NM E REDUTOR 1:3 DE9900097

KIT DE ACOPLAMENTO LIFT 55 COM EASY
SERVO 8NM REDUTOR 1:5 DE9900098

KIT DE ACOPLAMENTO LIFT 55 COM
MOTOR DE PASSO 100KGF REDUTOR 1:3 DIEHEI0

' Adicionar curso do eixo elétrico nos ultimos 4 zeros do cédigo. Ex: eixo elétrico com 500mm de curso, item de reposicado da correia é
3725300500.

Lift 55




Lift 80

A linha de eixos elétricos Lift 80 é movida

por correia dentada e a carga é guiada por um
sistema de patins duplos sobre uma guia linear de
tamanho 20mm, possibilitando movimentos
lineares suaves.

Esta linha de atuadores é normalmente
utilizada para elevagbes de cargas verticais, mas
também pode ser utilizado como empurrador,
puxador, em aplicagdes horizontais. Seu
funcionamento permite que somente o corpo se
mova, mantendo o conjunto de acionamento
estatico.

Um perfil de liga de aluminio anodizado
Al6063 com largura de 80mm dé& a estrutura
necessaria para movimentos rapidos e precisos.
Esta estrutura do perfil possibilita cursos maiores e

aplicagbes em maiores velocidades.

Lift 80

No perfil ha ranhuras laterais e inferiores
em T, para fixagdo de suportes, sensores ou
acessorios do atuador.

A correia com alma de ago do modelo
32AT10 garante tracdo com alta resisténcia e
durabilidade.

Este eixo elétrico é semi-fechado,
garantindo menor exposicdo do guia linear,
protegendo da poeira e particulas em suspensao,
deixando também um aspecto estético mais
notavel.

O guia linear combinando com o seu
respectivo patim, permite suportar cargas e
momentos consideréveis relacionado ao seu carro
guia. Para garantir uma alta durabilidade, a guia

deve ser lubrificada conforme sua utilizagéo.

MiCRO

automacao
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B Dados Técnicos B Peso
Curso Maximo 2.500mm Peso com curso O 92.41Kg
Velocidade Méxima 3,0m/s Seso de cada 100mm g 72Kq
e curso
Aceleragdo Méxima 30m/s?
Torque sem carga 1,9Nm
Repetibilidade 10, 1Tmm

Movimento por revolugdo ~ 200mm

Fx
Fz
B cCapacidade de Carga Momento

Mx 810Nm
My 1.040Nm
Mz 220Nm
Fx 4.400N
Fy 7.400N
Fz 7.400N

} Dimensdes do Atuador - Lift 80

Dimensdes sem motorizacao

190 A 20
< .‘m
- 46 4 = 5 N ‘_
2 Q P ) 9 @@i\
° o % I \N
T  — 54 —— = o
2l — T e
8| | "o ° C %}— / 2
Alojamento para eixo com chaveta ‘Ia— PASSAGEM DE CABO D.8MM é;}/ 62 *
366 + CURSO UTIL . A _
T SECAO A-A
N

DETALHE B DETALHE C
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} Dimensdes do Atuador - Lift 80

Dimensdes com motorizagao

B Servo motor 7,76Nm — Redutor 1:5

[}

390,50

284

167,50

244,40
198
170

86,30

B Servo motor 7,176Nm — Redutor 1:10

Iy

441

308,50

167,50

} Opc¢des de motorizagcao

Os eixos elétricos da linha Lift 80 podem ser utilizados apenas com servo motores sempre combinados

com redutores.

Lift 80
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} Opcdes de motorizagao

Abaixo os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Lift 80 e suas motorizagGes,

comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Lift 80 - Servo motor de 7,16Nm — Redutor 1:5

SERVO MOTOR 7,16Nm COM REDUTOR 1:5

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

B Lift 80 - Servo motor de 7,16Nm — Redutor 1:10

SERVO MOTOR 7,16Nm COM REDUTOR 1:10

Q
£
m
[a]
<
a
(8]
O
e}
w
>

30 40 50 60
CARGA (Kg)

Observagbes: os dados apresentados nos graficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condi¢des de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posicdo vertical. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensées da carga, posi¢éo do
atuador e outros fatores externos. A aceleracdo e desaceleracédo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

+ Paraaplicagbes na vertical recomenda-se, normalmente, motorizagdo com freio.

+  Gréfico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.
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} Codificagao

Descricdo da codificacdo:

nm

DE

Divisdo Eletroeletrénica

(Lift 80)

Redutor e Freio

Relacéo Redutor | _Freio

0 (Sem Freio)

0 (Sem Freio)
1 (Com Freio)

0 (Sem Freio)

3
3 0 000
g (Sem  (Sem 00 (Sem Redutor)
9 o Drive)  Motor)
x
i) =

£

o

o

i0

o
B : 05 (Redutor 1:5)
2 o S
ég (Servo e

\%

.g A2) (7,76Nm)
w

10 (Redutor 1:0)

1 (Com Freio)

automacao

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagdo, pode-se escolher a configuragdo do eixo

elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Lift 80 sem motorizagdo com um

curso Util de 1500mm (somando-se a distancia além dos sensores fim de curso). Sendo assim, o cédigo do

produto se dispde conforme abaixo:

Divisao
Eletroeletrénica

| - Motion
Lif 80

D - Eixo
Direito

Curso util do
atuador 1500mm

0 -Sem
drive

00 - Sem
redutor

0 - Sem freio

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 1.500mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Lift 80

Esquerdo

w Direito




} Acessodrios e Kit’s de reposicao Lift 80

Imagem

Ay

&
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o
S

" Adicionar curso do eixo elétrico nos ultimos 4 zeros do cédigo. Ex: eixo elétrico com 1.700mm de curso, item de reposicéo da correia é

3725401700.

Descricao

KIT PATINS - 2 PATINS PARA GUIA 15SMM E
8 PARAFUSOS DE FIXACAO DA MESA LIFT 80

KIT CABECOTES E MESA - 2 PLACAS LATERAIS
6 ROLAMENTOS, 12 PARAFUSOS DE
FIXAGCAO E POLIAS LIFT 80

CORREIA ATUADOCR LIFT 80

GUIA LINEAR PARA LIFT 80

PORCA M5X0,8 PARA FIXACAO DE
ACESSORIOS NO ATUADOR LIFT 80 (UTILIZADO
NAS RANHURAS INFERIORES DO PERFIL)

PORCA M4X0,75 PARA FIXACAO DE
ACESSORIOS NO ATUADOR LIFT 80 (UTILIZADO
NAS RANHURAS LATERAIS DO PERFIL)

KIT DE ACOPLAMENTO LIFT 80 COM SERVO
MOTOR DELTA 7,16NM E REDUTOR 1:5

KIT DE ACOPLAMENTO LIFT 80 COM SERVO
MOTOR DELTA 7,16NM E REDUTOR 1:10

MiCRO

automacao

Cddigo

DE%900101

DE9900102

3725400000

3737500000

DE9900103

DE9900104

DE9900105

DE9900106

Lift 80
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MiCRQ

A linha de eixos elétricos Heavy é movida

por um sistema de fuso com esferas recirculantes,
possibilitando movimentos lineares. A linha Heavy
pode ser combinada com outras linhas de
atuadores formando sistemas de manipulagdo com
varios eixos de movimentagao.

O perfil de aluminio é usinado
internamente para apoio do guia linear, o que

garante suavidade, movimentos silenciosos e

durabilidade.

Heavy 65

No perfil hd ranhuras laterais em T, para
fixagdo de suportes, sensores ou acessoérios do
atuador.

Os eixos elétricos Heavy 65 tém como
ponto forte a precisdao em operagdes de
posicionamento. O modelo é apropriado para

cargas de até 14Kg e cursos de até 600mm.
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B Dados Técnicos

Curso Maximo 600mm
Velocidade Méxima 250mm/s
Torque sem carga 0,32Nm
Repetibilidade *0,05mm

Movimento por revolugdo ~ 5mm

B Capacidade de Carga Momento Fz )FX//

Mx 86Nm
My 84Nm
Mz 18Nm
Fx 900N
Fy 2.000N
Fz 2.100N

B As fixacdes do atuador devem ter distdncia méxima de 500mm entre si. Excecdes favor consultar fornecedor.

} Dimensdes do Atuador - Heavy 65

Dimensdes sem motorizacao

13 2 | 08—
—= 5
© | I I | 5 E
©
34
44
180MM + CURSO UTIL
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1
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° o ° o
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o [+]
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Heavy 65
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} Dimensdes do Atuador - Heavy 65

Dimensdes com motorizagao

B Servo motor 1,27Nm — Sem Redutor

B Easy Servo motor 2Nm - Sem Redutor

B Motor de passo 15KgF - Sem Redutor

90
75

65
56
[lamw-all]

68
56

} Opc¢odes de motorizacao

Os eixos elétricos da linha Heavy 65 podem ser utilizados com trés tipos de motorizagéo, sendo servo
motor, easy servo e motor de passo.

Heavy 65
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} Opcdes de motorizagao

Abaixo segue os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Heavy 65 e suas

motorizagdes, comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Heavy 65 - Servo motor de 1,27Nm — Sem Redutor

SERVO MOTOR 1,27Nm

VELOCIDADE (m/s)

6 8 10 12 14 16
CARGA (Kg)

B Heavy 65 - Easy Servo 2Nm

EASY SERVO 2Nm

(=]
N
(5]

VELOCIDADE (m/s)
(=]
5]

6 )
CARGA (Kg)

B Heavy 65 - Motor de passo 15KgF
MOTOR DE PASSO 15KgF

VELOCIDADE (m/s)

6 9
CARGA (Kg)

Observacdes: os dados apresentados nos graficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condigdes de
carregamento onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posicao horizontal. Estes valores sdo orientativos e podem variar de acordo com as dimensées da carga, posi¢do do
atuador e outros fatores externos. A aceleracéo e desaceleragao foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

«  Grafico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.

61 Heavy 65
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000
(Sem (Sem 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

Drive)  Motor)

E
(Eixo Esquerdo)

To) S S 013 0 (Sem Freio)
(o] S x (Servo (1,27Nm) 00 (Sem Redutor)
> % ”3 E A2) 1 (Com Freio)
w o
> S
i B = ° »
% g _ ° (Motor (1,5Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
e 3 Passo)
[
(aWa]
2
= E 020
(Easy (2Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
Servo)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagdo, pode-se escolher a configuragado do eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Heavy 65 com servo motor 1,27Nm,
sem freio e sem redutor. A aplicagao requer um curso Gtil de 200mm (somando-se a distancia além dos sensores
fim de curso). A configuragcdo do motor é paralelo ao eixo elétrico (esquerdo ou direito ndo influencia). Sendo

assim, o cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Divisdo J - Motion || E - Eixo Curso util do S-Servo || Torque do motor 00 - Sem
Eletroeletronica Heavy 65 || Esquerdo ||atuador 0200mm A2 (1,3Nm) Redutor

0 - Sem freio

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 600mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracoes.

Heavy 65
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A linha de eixos elétricos Heavy é movida
por um sistema de fuso com esferas recirculantes,
possibilitando movimentos lineares precisos. A
linha Heavy pode ser combinada com outras linhas
de atuadores formando sistemas de manipulagao
com varios eixos de movimentag3o.

O perfil de aluminio é usinado
internamente para apoio do guia linear, o que
garante suavidade, movimentos silenciosos e

durabilidade.

No perfil hd ranhuras laterais em T, para
fixacdo de suportes, sensores ou acessorios do
atuador.

Os eixos elétricos Heavy 85 tem como
ponto forte a precisdao em operagdes de
posicionamento. O modelo é apropriado para

cargas de até 18Kg e cursos de até 800mm.

Heavy 85
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B Dados Técnicos

Curso Maximo 800mm

Velocidade Maxima 0,8m/s

Torque sem carga 1,3Nm

Repetibilidade 10,05mm

Movimento por revolugédo 16mm

B Capacidade de Carga Momento Fx
Fz /

Mx 132Nm

My 122Nm

Mz 30Nm

Fx 2.500N

Fy 2.800N

Fz 3.100N

B As fixacdes do atuador devem ter distancia maxima de 500mm entre si. Excecdes favor consultar fornecedor.

} Dimensdes do Atuador - Heavy 85

Dimensdes sem motorizacao

72
=
74
84
44
C
50

210 + CURSO UTIL

80

80
80

CJ )

© < ©
M6X1 x 4
Heavy 85
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} Dimensdes do Atuador - Heavy 85

Dimensdes com motorizagao

B Servo motor 2,39Nm B Easy Servo motor 4ANm — Sem Redutor

171 129
138 97

1

80

[

97
80

B Motor de passo 52KgF — Sem Redutor

104
79

86
N

86

} Opc¢des de motorizagao

Os eixos elétricos da linha Heavy 85 podem ser utilizados com trés tipos de motorizagao, sendo servo

motor, easy servo e motor de passo.

Heavy 85
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} Opcdes de motorizagao

Abaixo segue os gréficos correspondentes ao desempenho do eixo elétrico Heavy 85 e suas

motorizagdes, comparando a velocidade de trabalho e a carga a ser movimentada:

B Heavy 85 - Servo motor de 2,39Nm

SERVO MOTOR 2,39Nm

VELOCIDADE (m/s)

) 12
CARGA (Kg)

B Heavy 85 - Easy Servo 4Nm
EASY SERVO 4Nm

VELOCIDADE (m/s)

CARGA (Kg)

B Heavy - 85 Motor de passo 52KgF

MOTOR DE PASSO 52KgF

VELOCIDADE (m/s)

9 12
CARGA (Kg)

Observagdes: os dados apresentados nos gréficos acima foram extraidos de testes em laboratério realizados em condicées de
carregamento, onde os corpos de provas estdo alinhados aos centros de gravidade das mesas dos atuadores. Os testes foram realizados
com os atuadores na posicdo horizontal. Estes valores s&o orientativos e podem variar de acordo com as dimensées da carga, posigao do
atuador e outros fatores externos. A aceleragéo e desaceleracédo foi padronizada em 0,2 segundos nos testes.

«  Gréfico referente aos motores, respeitar tabela de capacidade de carga.

Heavy 85
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} Codificagao

Redutor e Freio
Modelo |Lado Motor| Curso Drive =
Relagdo Redutor [ Freio |

0 000

(Sem (Sem
Drive) Motor)

00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)

0 (Sem Freio)

E
(Eixo Esquerdo)

N g s 024
00 S . (Servo (2,39Nm) 00 (Sem Redutor)
> % i E ) 1 (Com Freio)
w s
> EEEEE 3
o o
T g _ ° (Motor (5,2Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
a 3 Passo)
o
oo
2
= E 040 ‘
(Easy  (4Nm) 00 (Sem Redutor) 0 (Sem Freio)
Servo)

Descricdo da codificacdo:

Apos verificado os gréficos, com base na necessidade da aplicagdo, pode-se escolher a configuragado do eixo
elétrico conforme tabela acima. Exemplo: necessidade de um eixo elétrico Heavy 85 com servo motor 2,39Nm,
sem freio e sem redutor. A aplicagao requer um curso Gtil de 500mm (somando-se a distancia além dos sensores
fim de curso)*. A configuragdo do motor é paralelo ao eixo elétrico (esquerdo ou direito ndo influencia). Sendo

assim, o cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Divisdo K'- Motion E - Eixo Curso atil do S-Servo || Torque do motor 00 - Sem

Eletroeletrénica Heavy 85 Esquerdo atuador 0500mm A2 2,39Nm) redutor 0 - Sem freio

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:
https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 800mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas
podem sofrer alteracdes.

Heavy 85




Tug 25

Os eixos elétricos da linha Tug 25 séo
atuadores deslizantes com um sistema de quatro
rolamentos de esfera sob barras cilindricas para
pequenas cargas, garantindo um movimento
estavel.

O eixo elétrico é movido por um motor de
passo, mantendo a precisdo em seus movimentos.

Este atuador é recomendado para cargas
de até 5kg.

Tug 25

MiCRO

automacao

O sistema inclui um controlador onde
podem ser feitas algumas programacdes internas
para comando do atuador ou entdo pode ser
controlado por pulso e direcao.

A Linha Tug 25 possui um excelente custo-
beneficio para as mais diversas aplicagdes
industriais.

Este modelo é fornecido com a

motorizagdo jainclusa.
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B Dados Técnicos B Peso
Cursos Uteis 250mm, S00mm TUG 25 250mm 2,9Kg
Velocidade Méxima Tm/s TUG 25 500mm 3,77Kg
Aceleracdo Méxima 3m/s? TUG 25 750mm 4,64Kg
Torque do Motor 0,25Nm
Repetibilidade 0,Tmm
Dismetro Haste Guia 25mm O eixo elétrico Tug 25 é recomendado que
seja instalado em ambientes:
Temperatura Ambiente 5...40°C = Semumidade;
o = Livre de pulverizagao;
Carga ilepdrne 5Kg B Quen3ohaja poeira em excesso;
= Sem liquidos corrosivos;
B Dados Elétricos ®  Livre de particulas sélidas em suspensao.
Tensdo de Alimentacao 24Vcc A instalagdo deste atuador deve ter apoio em
todo seu percurso. Instalagdes em balango ndo séo
Corrente Maxima 6A
recomendadas.
Resolucdo do Encoder Incremental de
10.000 pulsos
por ciclo
Controle de Posicao 200K PPS
CCW/CW,
Pulso/Direcdo
} Capacidade de Carga Diregdo da Carga

MOTOR DE PASSO 0,25Nm COM REDUTOR

Mesa do Atuador

VELOCIDADE (m/s)

3
CARGA (Kg)

Observagdes: as condigdes de carregamento é dado onde os corpos de provas estdo alinhados ao centro de gravidade da mesa do
atuador. Os testes foram realizados com os atuadores na posicéo horizontal. Estes valores sao orientativos e podem variar de acordo com

asdimensdes da carga, posicao do atuador e outros fatores externos.

Tug 25




MiCRO
automacao
} Dimensdes do Atuador - Tug 25

192 + CURSO UTIL

48 115 + CURSO UTIL
143
- __
= I I
; "IN v °ff -
g 3 Q 3 3 & I y g
& il i
] 25
4 4-M5x0,8x8PROF, 50 25 46
25 90 + CURSO UTIL
82 29
| ]

44

} Dimensdes do Motor do Atuador - Tug 25

LED de Alimentacdo 52

m Alimentacdo de entrada

(Polarizado)

102.5

39

Porta de comunicagdo e
controle (DB15)

* Y (RSP I | S PR S A [P —— i

i T
S I_
n
0.5
4-M3x0.5
’L
b=
i i

Tug 25
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} Codificagao

DE
Divisdo Eletroeletrénica
T
(Tug 25)
D
(Eixo Direito)

0250
(250mm

0750
(750mm)

Descricao da codificacdo:

0500
(500mm)
M

nm

(Motor de Passo)
003
(0,25Nm)

0
(Sem Redutor)

Redutor e Freio

Relacéo Redutor | __Freio

0
(Sem Freio)

automacao

Necessidade de um eixo elétrico Tug 25 com a motorizagao padrdo do eixo elétrico. A aplicagdo requer um

curso util de 500mm. A configuracdo do motor deve ficar ao lado direito do Eixo Elétrico. Sendo assim, o

cédigo do produto se dispde conforme abaixo:

Divisdo T - Motion D - Eixo Curso util do
Eletroeletrénica Tug 25 Direito atuador 0500mm

M - Motor
de Passo

Torque do motor
(0,25Nm)

00 - Sem
redutor

0 - Sem freio

Abaixo o link com o CAD dos atuadores MICROMOTION:

https://drive.google.com/drive/folders/0ByJkOQHXmOOsbYmdGUG5JSDBOYUE

* Cursos maiores que 750mm sob consulta, pois algumas caracteristicas técnicas

podem sofrer alteracdes.

Tug 25
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D Kit’s Eixos Elétricos

} Opc¢odes de motorizacao

Os kit's que compde a solugdo completa dos eixos elétricos, incluindo motorizagdo podem ser solicitados
separadamente conforme tabela a seguir.

Os kit's de motorizagdo incluem o tipo de motor a ser utilizado no modelo de atuador. Para mais
informagdes dos kit's, consultar a pagina 73. Para os Kit's de acionamento, estao inclusos o eixo de ligagao,

flange, kit de acoplamentos, parafusos e demais itens relacionados a fixagdo no eixo elétrico.

Os redutores também podem ser solicitados separadamente conforme tabela da préxima péagina.

Acessdrios
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D Kit’s Eixos Elétricos

} Opc¢des de motorizagcao

Cargo 50
Cargo 50D

Cargo 100
Cargo 100D

Cargo 200

Solid 55

Lift 50

Lift 55

Lift 80

Heavy 65

Heavy 85

Eixos Elétricos

Motor de Passo 52KgF
Easy Servo 2Nm e Redutor 1:5
Servo Motor 2,39Nm
Servo Motor 2,39Nm e Redutor 1:3
Motor de Passo 100KgF
Easy Servo 8Nm
Easy Servo 8Nm com Redutor 1:5
Servo Motor 3,18Nm com Redutor 1:5
Motor de Passo 100KgF
Easy Servo 12Nm
Servo Motor 3,18Nm com Redutor 1:5
Servo Motor 7,16Nm com Redutor 1:5
Motor de Passo 52KgF
Easy Servo 4Nm
Servo Motor 2,39Nm com Redutor 1:5
Motor de Passo 52KgF e Redutor 1:3
Easy Servo 2Nm e Redutor 1:5
Servo Motor 2,39Nm
Servo Motor 2,39Nm com freio e Redutor 1:3
Motor de Passo 100KgF e Redutor 1:3
Easy Servo 8Nm e Redutor 1:3
Servo Motor 2,39Nm com freio e redutor 1:5
Servo Motor 7,16Nm com Redutor 1:5
Servo Motor 7,16Nm com Redutor 1:10
Motor de Passo 15KgF
Easy Servo 2Nm
Servo Motor 1,27Nm
Motor de Passo 52 KgF
Easy Servo 4Nm

Servo Motor 2,39Nm

Kit's de
motorizacdo

ODEKMP0522S
ODEKES0202S
ODEKSAMO042S
ODEKSAMO042S
ODEKMP1002S
ODEKES0802S
ODEKES0802S
ODEKSAMO092S
ODEKMP1002S
ODEKES1202S
ODEKSAMO092S
ODEKSAM152S
ODEKMP0522S
ODEKES0402S
ODEKSAMO072S
ODEKMP0522S
ODEKES0202S
ODEKSAMO72F
ODEKSAMO72F
ODEKMP1002S
ODEKES0802S
ODEKSAMO72F
ODEKSAM152F
ODEKSAM152F
ODEKMP0152S
ODEKES0202S
ODEKSAMO042S
ODEKMP0522S
ODEKES0402S

ODEKSAMO072S

Kit's de
acionamento

ODEKAAM052000
ODEKAAE020050
ODEKAAS024000
ODEKAAS024070
DEKACM10000
DEKACE080000
DEKACE080070
DEKACS032090
ODEKAEM 100000
ODEKAEE120000
ODEKAES032090
ODEKAES071090
ODEKAFM052000
ODEKAFE040000
ODEKAFS024070
ODEKAGMO052070
ODEKAGE020050
ODEKAGS024000
ODEKAGS024070
ODEKAHM 100070
ODEKAHE080070
ODEKAHS024070
ODEKAIS071090
ODEKAIS071120
ODEKAJMO015000
ODEKAJE020000
ODEKAJS012000
ODEKAKMO052000
ODEKAKE040000
ODEKAKS024000

Redutores
planetérios

X
ODEPE205005001
X
ODEPE207003001
X
X
ODEPE207005003
ODEPE209005001
X
X
ODEPE209005001
ODEPE209005002
X
X
ODEPE207003001
ODEPE207003003
ODEPE205005001
X
ODEPE207003001
ODEPE207003004
ODEPE207005002
ODEPE207005001
ODEPE209005002
ODEPE212010001

X

X

Acessorios



MiCtZRQ

D Opcoes de Motorizacao

Os eixos elétricos podem ser utilizados com trés tipos de motorizagdes, sendo servo motores, easy

servos e motores de passo. Abaixo segue alinha de motorizagdes que a Micro dispde:

} Motores de Passo

Os motores de passo normalmente sao utilizados em
aplicagbes mais simples. Executam movimentos com
velocidade moderada e boa precisdo. Os kit's de
motorizagdo dos motores de passo sdo compostos pelo

drive de comando e seu respectivo motor.

CODIGO DESCRICAO TORQUE | VELOCIDADE | MSAROTE | TENSAO [CORRENTE | CONTROLE DE
ODEKMPO0152S | KIT MOTOR DE PASSO 15KgF | 15KgF 600RPM P“'ngveEDC"g\‘ﬁO/ 220VCA 4,2A 200KHz
ODEKMP0522S | KIT MOTOR DE PASSO 52KgF | 52KgF | 600RPM | PUlsq e Birecdo/ | ooouca | 7,24 200KHz
ODEKMP1002S |KIT MOTOR DE PASSO 100KgF | 100KgF | 600RPM | Pulsq e Bireedo’ | soouca | 8,2 200KHz

} Easy Servos

Sem necessidade da configuragdo e parametrizagao
na maioria dos casos, os easy servos possuem entradas
de controle de pulso e diregdo isoladas e vem com o auto-
tunning habilitado. Alguns ajustes no drive podem ser
realizados conforme a necessidade da aplicacdo. Nesses
Kits de motorizacéo, inclui o drive de comando, easy
servo, cabos de 5 metros de encoder e poténcia e o cabo

de programagéo.

CODIGO DESCRICAO TORQUE | VELOCIDADE | MRS | TENSAO |CORRENTE | CONTROLE DE
ODEKES0202S KIT EASY SERVO 2NM 2NM 2400rPM | Pulse e Bireedo/ | o20vcA 7A 200KHz
ODEKES0402S KIT EASY SERVO 4NM 4ANM 2400RPM PUESVGEDC%@?O/ 220VCA 5A 200KHz
ODEKES0802S KIT EASY SERVO 8NM 8NM 3000RPM | Pulse e Birecdo’ | 110vca 8A 200KHz
ODEKES1202S KIT EASY SERVO 12NM 12NM | 3000RPM | Pulse e Direcdo/ | 250vcA 6A 200KHz

Acessdrios
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} Servo Motores

Os servos motores sdo aplicados quando se necessita

de uma dindmica maior, onde mesmo com aceleracdes e

desaceleragbes altas se mantém alta precisao de controle.

Tém a capacidade de programagédo interna e pode

ser controlado também por pulso e diregdo. Muito

utilizado em sistemas de cartesianos, aplicagbes de
controle de torque e velocidade de modo preciso. Os kit's
de servo motores incluem o drive de comando, servo

motor, cabo de encoder e poténcia com 5m e o bloco de

contato.

CODIGO

ODEKSAMO42F

ODEKSAMO042S

ODEKSAMO72F

ODEKSAMO072S

ODEKSAMO092F

ODEKSAMO092S

ODEKSAM152F

ODEKSAM152S

DESCRICAO
KIT SERVO A2 400W C/ FREIO
KIT SERVO A2 400W S/ FREIO
KIT SERVO A2 750W C/ FREIO
KIT SERVO A2 750W S/ FREIO
KIT SERVO A2 1KW C/ FREIO
KIT SERVO A2 1KW S/ FREIO
KIT SERVO A2 1,5KW C/ FREIO

KIT SERVO A2 1,5KW S/ FREIO

TORQUE VELOCIDADE

1,27NM

1,27NM

2,39NM

2,39NM

3,18NM

3,18NM

7,16NM

7,16NM

3000RPM

3000RPM

3000RPM

3000RPM

3000RPM

3000RPM

3000RPM

3000RPM

MODO DE
CONTROLE

Pulso e Direcdo/PR
MODE

Pulso e Direcdo/PR
MODE

Pulso e Dire¢do/PR
MODE

Pulso e Direcédo/PR]
MODE

Pulso e Dire¢do/PR
MODE

Pulso e Direcao/PR
MODE

Pulso e Direcdo/PR
MODE

Pulso e Direcdo/PR
MODE

TENSAO

1F-3F/
220 VCA

1F-3F/
220 VCA

1F-3F/
220 VCA

1F-3F/
220 VCA

1F-3F/
220 VCA

1F-3F/
220 VCA

1F-3F/
220 VCA

1F-3F/
220 VCA

CORRENTE CONTROLE DE
MAXIMA  PULSO MAXIMO

7,8A

7,8A

15,3A

15,3A

21,9A

21,9A

24 9A

24,9A

CANOPEN/
MODBUS

CANOPEN/
MODBUS

CANOPEN/
MODBUS

CANOPEN/
MODBUS

CANOPEN/
MODBUS

CANOPEN/
MODBUS

CANOPEN/
MODBUS

CANOPEN/
MODBUS

Acessodrios
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D Acessorios

} Sensores Indutivos

Os sensores indutivos podem ser aplicados em
diversas aplicacoes de eixos elétricos. Detectam fim de
curso na aplicagdo, garantindo uma maior seguranga na
operagdo. Também utilizado para referenciamento de
posicdo envolvendo servo motores, motor de passo ou
easy servos. As caracteristicas desses sensores com P67 e
carcaga em latdo niquelado podem ser descritas conforme

tabela abaixo:

4 f 2 FREQUENCIA
i TIPO DISTANCIA SAIDA FUNCAO TEMPERATURA
CODIGO TPO  CONSTRUGAO (ONERAO  SENSORA' COMUTACAO DA SKIDA coMPRACAO TENSAO  DE OPERAGAO
ODEIME0802BNOZTOs MIUIVO  axqxsg  ConectorME o NPN NF 4000Hz 10...30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado 3 Pinos
ODEIME0802BNSZTOs MIUIVO  igxixsg  ConectorM8 o NPN NA 4000Hz  10..30VDC (-)25°C...75°C
Faceado 3 Pinos
ODEIME08028POZTOS MMVO \igxixsg  ComectorM8 PNP NF 4000Hz 10...30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado 3 Pinos
ODEIME08028PSZTOs MUTVO  \igxqxsg  ConectorM8 PNP NA 4000Hz  10..30VDC (-)25°C...75°C
Faceado 3 Pinos
ODEIME1204BNOZC0os MUIVO  pioxixes  Conector NPN NF 2000Hz 10...30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME1204BNSZC0s MIUIVO  \ioxaxgs  Gonector NPN NA 2000Hz  10..30VDC (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME12048POZC0S MU0 \poxixes  Somestor PNP NF 2000Hz 10...30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME12048PszCos MUTVO \ioxixes  Comestor PNP NA 2000Hz  10..30VDC (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
DEIME1808BNOZCOS MU0 \rygxixee  Comector g NPN NF 1000Hz 10...30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME1808BNSzCos MIUIVO \igxaxge  Conector g NPN NA 1000Hz  10..30VDC (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME18088POZC0S MU0 Mygxixee  Somestor g PNP NF 1000Hz 10...30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME18088PSZCos "UTVO  \rgxixeg  Comestor g PNP NA 1000Hz  10..30VDC (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME3015BNOZCos MU0 \isox sxz1  Conector g NPN NF 500Hz 10..30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME30158NSZCos MU0 aox sxpq  onector g NPN NA 500Hz 10..30VDC  ()25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME30158POZC0s MU0 M3oxr sxzr  Sonestor s PNP NF 500Hz 10...30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
ODEIME30158PszCos MU0 \isoxq sxzq  Comestor g PNP NA 500Hz 10..30VDC  (-)25°C...75°C
Faceado M12 4 Pinos
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} Sensores Fotoelétricos

Os sensores fotoelétricos sao muito utilizados também para
detecgdo de diversos tipos de materiais, principalmente quando a
distancia do objeto pode variar. Eles podem ser energéticos, de lente
dupla, com supresséo de fundo ou fotocélula unidirecional, cada um

com suas particularidades conforme tabela abaixo:

N 5 = FRAQUENCIA
A TIPO DISTANCIA SAIDA DE FUNCAO
CODIGO TIPO CONSTRUGAO  oNEXAO CENSORA.  COMUTACAO DA O com l[J)TEA(;Ao
Fotoelétrico Conector
ODEVTE1802N42447 - M18X1X70 . 1...350mm NPN NA/NF 1000Hz
Energético M12 4 Pinos
Fotoelétrico Conector
ODEVTE1802N42487 L M18X1X70 . 1...800mm NPN NA/NF 1000Hz
Energético M12 4 Pinos
Fotoelétrico Conector
ODEVTE1802P42442 - M18X1X70 . 1...350mm PNP NA/NF 1000Hz
Energético M12 4 Pinos
Fotoelétrico Conector
ODEVTE1802P42447 L M18X1X70 . 1...350mm PNP NA/NF 1000Hz
Energético M12 4 Pinos
Fotoelétrico Conector
ODEVTE1802P42482 L. M18X1X70 . 1...800mm PNP NA/NF 1000Hz
Energético M12 4 Pinos
ODEGTE6P4211 Fotoelétrico  Retangular  Conector M8 ) .o, PNP NA/NF 500Hz
Energético 12x31x21 4 Pinos
ODEGTE6P4231 Feiesiciien | [Remneuler [Comaar vl g o o PNP NA/NF 500Hz
Energético 12x31x21 4 Pinos
ODEVL1802N42436 Fotoelétrico \axqxz0  COMe" 5o 4o0omm PN NA/NF  1000Hz
Lente Dupla M12 4 Pinos
ODEVL1802P42436 Fotoelétrico \1axqx70  COMeC" 55 4000mm PNP NA/NF  1000Hz
Lente Dupla M12 4 Pinos
Fotoelétrico Conector
ODEVL1802P42462 M18X1X70 . 50...6000mm PNP NA/NF 1000Hz
Lente Dupla M12 4 Pinos
Fotoelétrico
- Conector
ODEVTB1802E32412 Supressdao de  M18X1X62 . 30...200mm NPN NA/NF 500Hz
M12 4 Pinos
fundo
Fotoelétrico Conector
ODEVTB1802N42417 Supressao de M18X1X62 ) 30...200mm NPN NA/NF 500Hz
M12 4 Pinos
fundo
Fotoelétrico
~ Conector
ODEVTB1802P42412 Supressao de M18X1X62 . 30...200mm PNP NA/NF 500Hz
M12 4 Pinos
fundo
Fotoelétrico Conector
ODEVTB1802P42417 Supressao de M18X1X62 ) 30...200mm PNP NA/NF 500Hz
M12 4 Pinos
fundo
Fotoelétrico
ODEGTB6P4211 et ds | e [CEET R oy qngo PNP NA/NF  1000Hz
12x31x21 4 Pinos
fundo
Fotoelétrico
ODEGTB6N4211 Suprstpde | (CoTEAT (SIS RE o g NPN NA/NF  1000Hz
12x31x21 4 Pinos
fundo
Fotoelétrico Retangular ~ Conector
ODEWTB93P2411514 Supressdo de 19%52%24  M12 4 Pinos 20...400mm PNP NA/NF 200Hz
fundo
Fotoelétrico Retangular Conector
ODEWTB123N2411 Supressao de 16x48x42  M12 4 Pinos 20...600mm NPN NA/NF 1500Hz
fundo
ODEVSE1802N42437  FOtSIElico pavaxgo COMEOr g o0000mm  NPN NA/NF  1000Hz
Unidirecional M12 4 Pinos
ODEVSE1802P42432 [ OWOCIEICO ypanixge CONSCOT G o0000mm  PNP NA/NF  1000Hz
Unidirecional M12 4 Pinos
ODEVSE1802P42437  OWSIEtco payaxzo  Comector 4 o0000mm  PNP NA/NF  1000Hz
Unidirecional M12 4 Pinos
ODEGSE6P4211 Fotoelétrico  Retangular  Conector M8 00, PNP NA/NF  1000Hz

Unidirecional 12x31x21 4 Pinos

TENSAO

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

10..

.30VDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30VDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC

.30vDC
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CARCACA

Plastico

Plastico

Latéo
Niquelado

Plastico

Plastico

Plastico

Plastico

Plastico

Plastico

Latéo
Niquelado

Latéo
Niguelado

Plastico

Latéo
Niquelado

Plastico

Plastico

Plastico

Plastico

Metal

Plastico

Latdo
Niguelado

Plastico

Plastico
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} Sensores Capacitivos

Os sensores capacitivos sdo utilizados quando
necessita-se uma identificacdo de materiais ndo metalicos,
como madeira, pléstico, pegas em aluminio, etc. Eles
podem ser muito bem utilizados na linha de eixos elétricos,
a fim de fazer uma detecgdo de algum tipo de material no
pick and place da aplicagdo. Com IP68 e carcaga em

plastico, suas caracteristicas técnicas podem ser descritas

conforme tabela abaixo:

cODIGO TIPO  CONSTRUCAO CO-II;IIEQAO E;Ié{é\ggxk Cgﬁﬂiﬁﬁgﬁo Furg ﬁsa DA FlaCE(%JS%\JA%%gE TENSAO EE%PPEER'{%%
ODECM1812NPPECT G2PaCIVO gxqxgs | Comector 3 1omm PNP NA/NF 50Hz 10526\/ (-)30°C...85°C
ODECM3025NNPEC1 Cga%aegg‘éo M30X1,5X74 M%nfgig;s 4..25mm NPN NA/NF 50Hz 10526\/ (-130°C...85°C
ODECM3025NPPECT GBPACVO  M3ox1 sx74 | Comector . o5mm PNP NA/NF 50Hz 10526\/ (130°C...85°C

} Cabos para sensores

Os cabos para utilizagdo dos sensores estdo descritos

e especificados conforme abaixo:

CODIGO TPO  POSICAO COMPRIMENTO NUMERO — BRAUOE,  cor
ODEDOL0803WOSM [GonectorM8 — anguiar 5m 3 fios 1P 67 Laranja
ODEDOLO0B03GOSM GonectorM8 — peyg 5m 3 fios IP 67 Laranja
ODEDOL1204W05M Mﬁg”fgtiggs Angular 5m 4 fios IP 67 Laranja
ODEDOL1204G05M Mﬂ/g”fgtiggs Reto 5m 4 fios IP 67 Laranja
ODEDOL1205G05MC M?g’ge?}i%s Reto 5m 5 fios IP 67 Preto
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’ Barreiras de luz

As barreiras de luz sdo produtos essenciais para

seguranga de méquinas e equipamentos, uma vez que a

necessidade de interagcdo com o processo seja necessaria.

Com a utilizagdo dos eixos elétricos para garantir que o

processo esteja dentro da NR12, a utilizagdo de barreiras de

segurancga

especificagbes:

CcODIGO TIPO
ODEC4CEA09030A100 Receptor
ODEC4CSA09030A100 Emissor
ODEC4CEA12030A100 Receptor
ODEC4CSA12030A100 Emissor
ODEC4CEA15030A100 Receptor
ODEC4CSA15030A100 Emissor
ODEUE4820S3D2

ODEBEF1SHABPKU4

ODEDOL1205G05MC

B

sao essenciais.

RESOLUCAO

30mm

30mm

30mm

30mm

30mm

30mm

13 23 33 43
paEa

@
®-
@ -

UE 48-4AR
Inteliface

53 A2

%% S e

TIPO_
CONEXAO

Conector
M12 5 Pinos

Conector
M12 5 Pinos

Conector
M12 5 Pinos

Conector
M12 5 Pinos

Conector
M12 5 Pinos

Conector
M12 5 Pinos

Abai

X0

ALTURA DO
CAMPO

900mm

900mm

1200mm

1200mm

1500mm

1500mm

ALCANCE

15m

15m

15m

15m

15m

15m

seguem as

TEMPO DE
RESPOSTA

11ms

11ms

12ms

12ms

13ms

13ms

SAIDA

Dupla
PP

Dupla
PP

Dupla
PNP

Dupla
PNP

Dupla
PI\?P

Dupla
PI\FIDP

TENSAO

24V cc

24Vcc

24V cc

24Vcce

24V cc

24Vcc

CARCACA

Perfil
Extrusado
Aluminio

Perfil
Extrusado
Aluminio

Perfil
Extrusado
Aluminio

Perfil
Extrusado
Aluminio

Perfil
Extrusado
Aluminio

Perfil
Extrusado
Aluminio

MiCRO

automacao

‘

GRAU DE  TEMPERATURA
PROTECAO DE OPERACAO

IP 67 (-)30°C...55°C
IP 67 (-)30°C...55°C
IP 67 (-)30°C...55°C
IP 67 (-)30°C...55°C
IP 67 (-)30°C...55°C
IP 67 (-)30°C...55°C

Rele de seguranca categoria 4 para utilizagdo com barreiras de luz. Alimentagao 24Vce.

Kit suporte pléstico para fixagdo e alinhamento das barreiras de luz.

Conector reto M12 5 pinos para barreira de luz. 5 metros IP 67 preto.

o
Qu

Inteliface

137333 43
2 &

@

UE 48-4MR

522 53 A2
5% 34 44

Acessorios
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D Esteiras Porta Cabo

Para melhor distribuicdo de cabos nas
solugdes com eixos elétricos, as esteiras porta
cabos e calhas sdo muito importantes. Elas reduzem

o desgaste e esforco fisico dos cabos e mangueiras,

evitando o emaranhamento dos mesmos, além de

melhorara seguranga do operador.
Abaixo seguem alguns modelos e suas

especificagdes:

MEDIDAS (mm)

CcODIGO DESCRICAO (A) (L) (R) (H) (D) (E) (S) (T) (U) (V) (W)
ODEFB152038N ESTEIRA PORTA CABO 15H20L38R 15 20 38 96 88 200 20 20 30 20 30
ODEFB182628 ESTEIRA PORTA CABO 18H 26L. 28R 18 26 28 79 58 152 32 23 37 23 40
ODEFB2404056 ESTEIRA PORTA CABO 24H 40L56R 24 40 56 149 166 360 46 37 54 37 58

ODEFB37050100 ESTEIRA PORTA CABO 37H 50L 100R 37 50 100 250 235 534 55 50 61 50 68
ODEFB46075100 ESTEIRA PORTA CABO 46H 75L 100R 46 75 100 264 266 582 67 64 74 64 97

Obs: Cada unidade dos cédigos citados acima possui 1 metro de esteira porta cabo.

Acessdrios ﬁ
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D Acessorios Esteiras Porta Cabo

A utilizagdo de calhas, jogos de montagem e terminais de
fixagdo sdo utilizadas na instalagdo das esteiras porta cabos.

Abaixo segue tabela de cédigos e caracteristicas dos produtos:

A ALTURA LARGURA
CcODIGO DESCRICAO i) 1)
ODECF1818 CALHA GUIA PARA ESTEIRA 15H 20L 15 20
ODETF1520N KIT DE TERMINAIS PARA ESTEIRA 15H 20L 38R X X
ODETF1826 KIT DE TERMINAIS PARA ESTEIRA 18H 26L 28R X X
ODECF26 CALHA GUIA PARA ESTEIRA 24H 40L 24 40
ODETF0324040 KIT DE TERMINAIS PARA ESTEIRA 24H 40L 56R X X
ODESV240 SEPARADOR VERTICAL PARA ESTEIRA 24H 40L 56R
ODEJM2650 JOGO DE MONTAGEM PARA ESTEIRA 24H 40L 56R X X
ODECF38 CALHA GUIA PARA ESTEIRA 37H 50L 37 50
ODESV370 SEPARADOR VERTICAL PARA ESTEIRA 37H 50L 100R X X
ODESH37075 SEPARADOR HORIZONTAL PARA ESTEIRA 37H 50L 100R X X
ODETF0337050 KIT DE TERMINAIS PARA ESTEIRA 37H 50L 100R X X
ODEJM3850 JOGO DE MONTAGEM PARA ESTEIRA 37H 50L 100R X X
ODECF55 CALHA GUIA PARA ESTEIRA 46H 75L 46 75
ODESV460 SEPARADOR VERTICAL PARA ESTEIRA 46H 75L 100R
ODETF0346075 KIT DE TERMINAIS PARA ESTEIRA 46H 75L 100R X X
ODEJM5575 JOGO DE MONTAGEM PARA ESTEIRA 46H 75L 100R X X

Obs: - Para o item DEFB152038N e DEFB 182628 n&o necessita de jogo de montagem.
-Para oitem DEFB182628 pode utilizar a calha DETF0324040

Acessorios
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D Garras Eletricas CLIP

As garras elétricas modelo Clip 20 e Clip 25 podem

oferecer melhor dinamismo e controle nos sistemas de pick and

place. O sistema de garras Clip é uma &tima solugdo para

manipular produtos de diferentes dimensées, pois se pode

controlar paradas intermediarias.

CODIGO  Oirion  SrabaiG
ODEMEHC20S10TC03 22...98N 10mm
ODEMEHC20N10TC03 22...98N 10mm
ODEMEHC25S14TC03  22...98N 14mm
ODEMEHC25N14TC03 22...98N 14mm

VELOCIDADE
DE TRABALHO

5...50mm/s

5...50mm/s

5...50mm/s

5...50mm/s

+0,02

+0,02

+0,02

+0,02

automacao

b T

- L -|
L & BN
BT Z

Garras Elétricas CLIP

< DISTANCIA
REPETIBILIDADE EIEEN(l)PIEERRAgg E(A) I[D) IOMISI’\('I)gl'Aécl)Q Tl':g'?gL El\::ERE ﬁ:g:ﬁs
0...40°C 25x25 368g 16,3mm
0...40°C 25x25 368g 7,2mm
0...40°C 25x25 552g 19,3mm
0...40°C 25x25 552¢g 8,8mm
FORCASE DEMEHC DEMEHC
MOMENTOS 20 25
MX 1,32Nm 1,94Nm
MY 1,32Nm 1,94Nm
MZ 2,65Nm  3,88Nm
F 147N 255N
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P> Desenho Técnico Garra Elétrica CLIP 20

4-M5=8 PROF.
!

VISTAC / VISTA B

| 2-83H9x3 PROF.
| 2-03H9x3 PROF.
FECHADO A 204 B / f’ T**—
I} L
ABERTO B || - @ 4 D-p— ELLH o [}:
= B S (99
o 0 { '

-
16
&)
%.;
&

o [Z1
0 © ~— A I".I
' i_ o— ¢ 475 8 \2M4
)
VISTA A
4-M5x8 PROF. N
/ Ly
MODELO C ; 2-@3H9=3PROF. 1 Rne
COTA DEMEHC20 MEDIDA  TOLERANCIA F;f f{,’i - _:L 2-3H9x%3 PROF.
/
2 //—\ :’I ’;
A $10 16,3mm +0,3 [ o B4l 28
T v T
8 —— Tttt —
B s10 26,3mm +0,3 . f - A A -
S ] Y ‘?‘@‘
A N10 7,2mm +0,3 3
53 8 H
B N10 17,2mm +0,3 120 - i

P> Desenho Técnico Garra Elétrica CLIP 25

VISTAC
4-M5x .
00 A s M58 PROF VISTA B
ABERTO B | B | 2eAHE=4 PROF.
S! I :
1 13 St L |
2 = B S
= % L I
ol A
~ \\__ | 2-M5 through
60.1 10
VISTAA
4-M5x8 PROF.
¢ | 2-04H9x4 PROF. 125%5
cota MOPELO " yieniba  ToLERANCIA ;1—1-72‘4"4 PROF.
DEMEHC25 @l -
VA= Brey s llS e
/ P
A S14 19,3mm +0,4 | T
8 | =
B s14 33,3mm +0,4 1 & / = 7
! 21 I_"\ B _Q@
A N14 8,8mm +0,4 - 2
66.7 0
B N14 22,8mm +0,4 141.2

Garras Elétricas CLIP
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D Customizac¢ao de Produtos Standard

Uma caracteristica da Micro Automagao é a facilidade de trabalhar em customizagdes de produtos. Com a
linha de eixos elétricos ndo é diferente, pois, dependendo da aplicagdo e da necessidade do cliente, as
alteragdes em produtos standard podem ser realizadas.

Além das opgdes de motorizagdo, cursos definidos conforme necessidade e demais acessorios,

oferecemos a customizacao dos eixos elétricos, vejamos alguns exemplos:

B Mesasalongadas, duplas e/ou com furagbes para fixagdo especial:

B Flanges Especiais de acordo com tipo de motorizagao escolhida:

B Suportes especiais para fixagdo de Eixos ou componentes conforme necessidade:

Customizacao
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D Montagens

Com objetivo de atender um nimero ainda maior de aplicagdes, a Micro Automagéo fornece montagens
de eixos multiplos com os atuadores da linha Micro Motion. Esta opgdo minimiza o tempo de projeto,
montagem, desenvolvimento de fornecedores além de melhorar a assertividade de sua aplicagéo. Neste caso,

as pecas de interligagdo e suportes de fixagao estarao inclusos.

Vejamos alguns exemplos de aplicagdo:

Montagens
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D Aplicacoes

Variadas aplicagdes dos eixos elétricos Micro Motion em sistemas e processos industriais.

B Elevagdo de cargas; B Movimentacdo de sistemas de corte em véo;
B Movimentagdo de portas de maquinas; B Alimentadores de linha;

B Movimentacdo de réguas de selagem; B Descarte de linha de produgéo;

B Pick and place; B Encaixotamento de produtos acabados;

B Cortes transversais; B Aplicagdo de colas e lubrificantes;

B Posicionamento de sensores; B Sjstemas de corte XYZ;

B Posicionamento de cdmeras de visdo; B Posicionamento de dumpers;

B Movimentos para corte; B Movimentagdo de banhos quimicos;

B Movimentagdo de pistolas de pinturas; B Movimentagao de bicos de envase.

B Movimentagdo de serras;

Aplicagoes
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D Comando e Controle

Combinando a linha de Eixos Elétricos Micro Motion juntamente com os acessorios e as determinadas

solugdes, o comando e controle do processo se faz necessario. A Micro oferece a opgédo de Controlador Légico

Programéavel e Interface Homem Maquina conforme abaixo:

P CLPeIHM

CcODIGO

ODEFX5UC32MTDSSTS

ODEFX5C32ETDSSTS

ODEFX540SSCS

ODEGS2107WTBD

DESCRICAO

CLP FX5U- 32 Pontos

Alimentag&do 24 Vcc

16 Entradas NPN/PNP

16 Saidas PNP

32 a 256 Pontos

Meméria de 64K Steps

Slot para Cartdo de Meméria até 4GB
Porta Ethernet Integrada

Porta RS-485 Embutida

4 Saidas Rapidas de 200KHz
Entradas de Alta Velocidade 200KHz
Borne Mola

Expansdo I/O's 32 Pontos
24Vcc

16 Entradas NPN/PNP

16 Saidas PNP Transistor

Borne Mola

Modulo Simple Motion

Controle para até 4 Eixos

Interpolagéo Linear/Circular

Controle Continuo de Trajetéria
Controle de Aceleracdo e Desaceleracao
Controle de Came

Controle de Torque

IHM 7" 65K LCD

24V cc

Capacidade de Memoria de 9Mb
Porta RS-232

Porta RS-422

Porta Ethernet

Porta RS-232

Display de 65536 Cores

UsB

VGA 800X480

IMAGEM

FXs.ansscs

Comando e Controle
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MiCROMOTION

Empresa: Contato:
E-mail: Telefone:
Projeto: Data:

Peso total da carga na mesa de K
transporte &
Distancia do centro de gravidade Linha X mm
da peca em relagdo ao centro do LinhaY mm
carro (ver imagem abaixo) Linha 7 mm
Eixo X mm
Curso util Eixo Y mm
Eixo Z mm
Eixo X mm
Velocidade maxima Eixo Y mm
Eixo Z mm
Eixo X mm
Aceleragdo maxima Eixo Y mm
Eixo Z mm
Ciclos por minuto Eixos XYZ Ciclos
Eixo X mm
Precisdo de posicionamento -
.. Eixo Y mm
exigida
Eixo Z mm
Temperatura °C
Condig¢des do ambiente de Umidade %
operagdo Poeiras, névoas, ambiente classificado,
etc.
L Motor de Passo, Easy Servo ou servo
Com ou sem motorizagdo
Motor
Modo de controle do Eixo Pulso e direcdo, Contr. interno, Sinal
Elétrico analdgico, Digital, etc.
. . Transportar, arrastar, pegar, prensar,
Informacgdes de aplicagao B
puxar, cortar material, etc.
Informagdes Adicionais

Ficha especificagcdes




REDE COMERCIAL

GLOBAL

ARGENTINA

Automacipn Micromecbnica
S.A.l.C.

Casa matriz

Mariano Moreno 6546
B1875BLR Wilde - Buenos Aires
Conmutador: (54 11) 4001 1900
Ventas: (54 11) 4001 1901
micro@micro.com.ar

CTS Zona Norte GBA

Ruta Panam. Km 29,5
Colectora Oeste. B1618DEE.
El Talar de Pacheco
Tel./Fax: (54.11) 4726 8383
ctszn@micro.com.ar

CTS Cérdoba / San Luis
Mons. P. Cabrera 4892.
X5008HJL.

Cprdoba

Tel.: (0351) 476 7667
Tel./Fax: (0351) 476 8300
micro-cordoba@micro.com.ar
CTS NOA

Fras Silva 166. T4000JPD.
San Miguel de Tucumbn
Tel./Fax: (0381) 438.1001
micro-noa@micro.com.ar
Red de Distribuidores
Ciudad de Buenos Aires
Buenos Aires (Baha Blanca,
Lomas del Mirador,

Mar del Plata, Olavarra,
Quilmes, San Justo,

San Martn)

Cprdoba

Mendoza

Misiones

Neuqufn

Santa Fe (Rafaela,
Reconquista,

Rosario, Santa Fe,

Villa Constitucipn)

San Juan

Tierra del Fuego

BRASIL

Micromecnica I.C.I.E. Ltda.
www.microautomacao.com.br
Central

Rua Clodoaldo Gomes 503
Distrito Industrial. CEP: 89219-550.
Joinville / SC

Tel.: (55 47) 3441 8800
micro.sc@microautomacao.com.br
CTS Belo Horizonte / MG

Tel.: (55 31) 99737 6747 /

99765 8747
micro.mg@microautomacao.com.br
CTS Rio de Janeiro / RJ

Tel.: (55 21) 96763 4363 /

(55 21) 96424-6773
micro.rj@microautomacao.com.br
CTS So Paulo / SP

Avenida Nazarf 1685

Bairro Ipiranga. CEP: 04263-200.
Tel.: (55 11) 5071-6979
micro.sp@microautomacao.com.br
CTS Campinas / SP

Av. Benedicto Campos 473

Jardim do Trevo. CEP: 13030-040.
Tel.: (55 19) 3272 4788
micro.cps@microautomacao.com.br
CTS Ribeiro Preto / SP

Tel.: (55 16) 99992 5734 /

(55 14) 99691 2920
micro.rp@microautomacao.com.br
CTS Curitiba / PR

Tel./Fax: (55 41) 3333 1540

Cel.: (55 41) 99206 3151 /

99206 3135
micro.pr@microautomacao.com.br
CTS Novo Hamburgo / RS

Rua 25 de Julho, 941

Rio Branco. CEP: 93310-250.

Tel.: (55 51) 3593 2466
micro.nh@microautomacao.com.br

CHILE

Microtec S.A.

Central

Salar Ascotbn 1281,

Parque Enea, Pudahuel,

Santiago de Chile

Fono: (56-2) 2595 46 00
micro@micro.cl

CTS Antofagasta - Calama

Av. Ed. Pfrez Zujovic 5554, Loc. S-2.
Fono: (56-55) 2285 570 / 2234 208
antofagasta@micro.cl

CTS Copiapé - La Serena
Panamericana Sur 425, C3.
Fono: (56-52) 2226 927
copiapo@micro.cl

CTS Rancagua

Awv. lllanes 489, Villa Urmeneta.
Fono/Fax: (56-72) 2221 894
Cel.: +569 9159 99 61
rancagua@micro.cl

CTS Talca - Curicé

Fono: +569 4263 6826
talca@micro.cl

CTS Concepcién

Marco Polo 9038, local H2.
Flex Center Bio-Bio - Hualpfn.
Fono: (56-41) 286 1155
concepcign@micro.cl

CTS Los Angeles

Cel. +569 9479 7510
concepcion@micro.cl

CTS Temuco

San Martn 602-B

Fono/Fax: (56-45) 2212531
Cel.: +569 9159 9939
temuco@micro.cl

CTS Valdivia

Fono/Fax: (56-63) 2348 595
Cel. +569 7569 3330
valdivia@micro.cl

CTS P. Montt - Osorno -
Chiloé

Manuel Rodrguez 247.
Fono/Fax: (56-65) 2311 054
puertomontt@micro.cl

COLOMBIA

Micro Pneumatic S.A.S
Central

Calle 19 N° 70-63

Zona Industrial Montevideo,
Bogotb.

PBX: (57-1) 405 0016
ventas@micro.com.co

CTS Barranquilla

PBX: (57-5) 300 4545
ventas@micro.com.co

CTS Cali

Calle 52 Norte No 5B-78 local 22,
Flora Plaza Mini-Mall.

PBX: (57-2) 372 2217
microventascali@micro.com.co
CTS Medelln (Antioqua)
Carrera 52 N° 14 -30 Local 108,
Centro Empresarial Olaya Herrera.
PBX: (57-4) 444 3811
ventasmedellin@micro.com.co

MEXICO

Micro Pneumatic S.A. de C.V.
Central

Privada de la Marquesa N° 2,

Pque. Ind. El Marquf's. C.P. 76240.
Querf'taro.

Tel.: (52) 442 253 1170 / 1171
micro.queretaro@micro.org.mx
CTS México D.F.

G. Baz N° 2160 Edif. 3 PB - Caseta 2,
Col. Fraccionamiento Ind. La Loma.

Munic. Tlalnepantla de Baz. C.P. 54060.

Tel.: (52) 555 367 3271 al 3275
micro.mexico@micro.org.mx

CTS Puebla

Blvd. Esteban de Antuano N° 119-8,
Col. Reforma Sur. C.P. 72160.
Tel./Fax: (52) 222 179 6067
micro.puebla@micro.org.mx

CTS Toluca

Blvd. M. Alembn N° 160 Int. 116 y 117.

Col. Zona Industrial Lerma. C.P. 52000.

Tel.: (52) 728 284 3122 /3123
micro.toluca@micro.org.mx

CTS Monterrey

Lat. Miguel Alembn No 707-A.

Col. Moderno Apodaca. C.P. 06600.
Tel: (52) 818 386 6966
micro.monterrey@micro.org.mx

PERU

Micro Pneumatic SAC

Legal y Administracién:

Calle Los Zorzales N° 160, Piso 3.
Urb. Palomar - San Isidro.

C.P. Lima 27 - Lima

Tel.: (51-1) 421 5474

Almacén y Ventas:

Av. Circunvalacipn del Golf 410.
La Molina. C.P. Lima 12 - Lima.
Tel.: (51-1) 704 1266 / 704 1277
micro@micro.com.pe

BOLIVIA

Cochabamba

DICAP

Av. D'Orbigni N° 3444
Tel.: (591) 444 2325 / 2326
dicap@dicap.com.bo

La Paz

DICAP

Av. Diego Ocaa N° 20
Ciudad Satf lite

Tel./Fax: (591) 28 13 772
lapaz@dicap.com.bo
CI-CONTROL

Ciudad Satelite Plan 405,
calle 21B No 671. El Alto
Tel.: 591-(2)2816430, (2)2810592,
ci-control@cotas.com.bo
Santa Cruz

DICAP

Av. 2 de Agosto N° 777
Tel.: (591) 341 6800
sullair.scz@dicap.com.bo
CI-CONTROL LTDA.
Tel./Fax: (591) 33 43 6795/ 1308
info@ci-control.com

CANADA

TUFFEE Mfg. Inc.

52-C Mcintyre Place,
Kitchener, Ontario N2R 1H9
Phone: (1-519) 896 2555

COSTA RICA

FACILITY & SUPPLY S.A.

Apdo. 130 - 4300 Palmares - Alajuela
Tel.: (506) 2453 5000 facility@racsa.co.cr

ECUADOR

Guayaquil

LA LLAVE S.A.

Av. Juan Tanca Marengo Km 2 1/2
Tel: (593) 04 259-6900
info@la-llave.com

Cuenca

LA LLAVE S.A.

Av. Espaa s/ny Toledo

Tel: (593) 07 280 6995
cuenca@la-llave.com

Quito

LA LLAVE S.A.

Av. Amazonas N44 -153 y Av. El Inca
Tel.: (593) 02 3949400
lallaveq@la-llave.com

Guayaquil

AYNEC S.A.

Cdla. La Alborada 10ma. etapa mz. 505
villa 13 Av. Guillermo Cubilloy

calle Felipe Pezo Campuzano Esq.
Telefax: (593) 4 - 2246 954 / 2646 723
martin.lopez@aynecsa.com

Manta

AYNEC S.A.

Calle 8 y Av. 10 Edificio Narzan, Of 1
aynecsa.manta@aynecsa.com
Quito

AYNEC S.A.

Myr. J. Chiriboga N51-135 y Av. Florida
Telefax: (593-2) 3300 922
aynecsa.quito@aynecsa.com

EL SALVADOR

PROMASIS

Condominio Plaza Santa Elena,
Cerro Verde, local 207 - 2° Planta
Blvd. Sta Elena, Antiguo Cuzcatlbn
La Libertad, San Salvador

Tel.: (504) 2561 4303
ventas@promasis.com

ESPAA

Barcelona

MICRONEUMA

c/. Barcelona, N° 43 (La Planassa)
08232 Viladecavalls

Tel.: (34-937) 891 982
canas@caixaterrassa.com

Cadiz

MICRONEUMATICAS.L.

Polg. Indt. de Palmones ¢/ Corbeta N°10
B-72013808, Los Barrios

Tel./Fax: (34-956) 677 201
microneumatica@microneumatica.com

GUATEMALA
PROMASIS S.A.

15 Calle, 2-48 Zona 3
Escuintla

Tel.: (504) 2561 4303
ventas@promasis.com

HONDURAS

PROMASIS S. DE RL.

Colonia Las Acacias

9 Calle, 1-2 Avenida N.O.

San Pedro Sula, Cortes

Tel.: (504) 2561 4403 / 9484 7167
ventas@promasis.com

INDIA

UV INTERNATIONAL

AG-115, River View Colony

600040 Anna Nagar, Chennai

Phone: (91) 44 2628 5291 / 2621 / 1665
uvint@hotmail.com

ITALIA

MICRO PNEUMATIC SRL
Via dell'Artigianato, 34
36023 Longare (Vicenza)
Tel. (39 0444) 349 054
info@micropneumatic.it

PAKISTAN

Karachi

AB AUTOMATION

Shop # 68 / 69, Sadaf Centre Serai Road
Phone: (92) 21 241 2111
abauto@cyber.net.pk

METRO ELECTRICAL STORES

M.A. Jinnah Road Off. Serai Road

Po. Box: 4588 7400

Phone: (92) 21 241 2278 / 242 2278

PANAMA

SCHWARZ LAB. AUTOINDUSTRIAL
P.O.Box: 0835-00515

Reparto Chanis, calle A, N 6-A,
Parque Lefevre

Tel./Fax: (507) 224 3460
info@schwarzlab.com

PARAGUAY

PROVINDUS S.A.

Av. Dr. Eusebio Ayala 3747, Asuncipn
Tel.: (595-21) 606 343 / 602 949
provindus@provindus.com.py

POLONIA

MICRO POLSKA

Biuro Handlowe

92-008 Lodz, ul. Gorce 3
Tel.: +48 42 663 12 80
biuro@micropolska.pl

REPUBLICA DOMINICANA

EL TERO SAIC

Av. Gustavo Meja Ricart N° 173
Ensenada Julieta, S. Domingo
Tel./Fax: (1-809) 563 1467
ventas@elterosaic.com

TURQUIA

YAP TEKNIK

HIDROLIK PNPMATIK MVH. LTD.STI.
Merkez: Haskoy Sanayi Sitesi 11-B
blok N° 7, Gebze-Kocaeli

34873, Kartal - Instanbul

Tel.: (0216) 517 9555/ 56

Sube: Inpnw Mh. Ibrahimaga

Cd. N°158 41400 Gebze - Kocaeli
Tel.: (0262) 642 05 76 / 77
info@yapteknik.com

HIDROKRAFT

Hidrolik-Pnpmatik Geregler Ticaret
ve Sanayi Ltd. Sti., IMES Sanayi Sitesi 2.
Sosyal Tesis N° 40 34776 - Dudullu /IST
Tel.: (0216) 364 65 07 / 364 90 67
info@hidrokraft.com

VENEZUELA

Carabobo

MICRO TECNOLOGIA NEUMBTICA
Zona Industrial Av. Henry Ford C. C.
Tel.: (58 241) 864 2700/ 1534 / 2262
micro@micro.com.ve
tecnologia.micro@gmail.com
Caracas

VENEZOLANA DE AUTOMATISMOS
INDUSTRIALES VAI, C.A.

Cuarta Transversal de Montecristo,
Quinta SOL 17 - Urb. Montecristo

Tel./Fax: (58-212) 234 41 92 / 237 8387

vai-ca@cantv.net

URUGUAY

BAKO S.A.

Galicia 1650 esq. Gaboto
11200, Montevideo

Tel.: (598-2) 401 6603 bako@bako.com.uy
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