- Valvulas de seguranca Séri
erie MEP-A
M ICRO para prensas

TIPO e Eletrovalvulas 3/2 a obturador, normalmente
fechadas, com comando eletropneumatico C €
interno, de corpo duplo de fluxo paralelo,
com dispositivo interno de seguranga e rear- o0
me automatico encome®?
NOImMas.......ccceeevevevevenennn. UNI 8205
Posicéo de trabalho Vertical, com as bobinas para cima
Pressao de trabalho ....... 2...8 bar (29...116 psi)
FIUido.....ooveeiiiieeee Ar comprimido filtrado e lubrificado
Modelos 314 MEP-A 316 MEP-A
Manobras por minuto...... 180 160
Vaz&o nominal P-A 1460 NI/min 6220 NI/min
Vazao nominal A-R 3780 Nl/min 23300 NI/min
Silenciador de escape .... Recomenda-se utilizar a série pesada
(veja capitulo 4)
Temperaturas -10...50 °C (14...122 °F)
Materiais.........ccoceeernnennn Corpo de aluminio, guarni¢des de poliuretano
Categoria 4 PL = e : De acordo com EN ISO 13849-1. certificagdo pendente
MiCRO A| D | E| F| G| H| I | L|M|N|]O]|BP| Q |@R| S| U]V
314 MEP-A  0.240.001.744 /-—| | 1/2” | 40 | 115 | 26 | 100 | 189 | 17 | 84 | 60 | 104 | 25 | 1/2> | 79 | 1" | 120 |745]| 8
316 MEP-A  0.240.001.766 / — 1" | 40 [ 165 (375|120 | 238 | 8 | 104 |655| 154 | 20 | 3/4” | 104 [11/2"| 170 | 835| 6

Para bitolas maiores (modelo 318MEP-A) consultar nosso departamento comercial
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314 MEP-A 0.200.000.741 U E
316 MEP-A 0.200.000.742 Q \ D S
|
Cadigo
adicional Tenséo
/-
701 220V 50Hz
702 110V 50Hz
703 24V 50Hz
705 220V 60Hz
706 110V 60Hz
707 24V 60Hz Nos cédigos das eletrovalvulas substituir os tracos apés
712 24 Vee a barra pelos valores da tabela, de acordo com a tenséo
selecionada para o solendide.
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Posicéo de repouso:

As bobinas (1-2) estdo em repouso, os nucleos (3-4)
empurrados pelas molas fecham os acessos (5-6) e
conectam as camaras de comando (9-10) com as
descargas.

Os eixos (13-14) estdo posicionados para cima pela
acao das molas (21-22) e da pressao, obstruindo a
passagem do ar até a utilizagcao Através dos discos
(15-16).

A utilizagao A comunica-se com o escape R.

Excitagao:

Alimentando eletricamente ambos os pilotos (1-2),
seus nucleos (3-4) vencem as molas e fecham as
descargas (7-8), abrindo as passagens (5-6).

A presséo existente durante o repouso em (5-6)
alcanca as camaras de comando (9-10) e move

os eixos (13-14) para baixo, comunicando a presséao
de entrada P com a utilizagéo A através das passagens
(23-24) e fechando os escapes (11-12).

Desbalanceamento:

Excitando-se sé uma bobina, por exemplo a (1), ou
tirando-se a excitacdo sé de uma, por exemplo a (2):

o piloto fechado (4) fecha o acesso (6), abre a descarga
(8) e esvazia a camara (9).

O eixo (13) move-se para cima empurrado pela mola (21)
e pela presséo do obturador (15). O obturador (15)
fecha e a passagem (11) abre.

O eixo (14) por sua vez, se posiciona em abertura,
mantendo sua posigado de excitagao.

A pressao sobre a utilizagdo A descarrega-se através da
passagem (11) com maior superficie, de modo a resistir
a pressao que chega de P através do eixo aberto (14).

A pressdao sobre o conduto (6), que sobressai do bocal
CP, se descarrega em alguns décimos de segundos até
R através de (18); transcorrido este tempo, uma posterior
excitagcdo do piloto (2) ndo produz nenhum efeito por
falta de energia pneumatica. A valvula fica bloqueada.
Uma manobra posterior s6 é possivel apds o restabe-
lecimento da posigéo de repouso em ambos 0s eixos e
deixando a pressao de entrada preencher os canais (5-6).
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