
SOLUÇÕES PARA MANIPULAÇÃO

EFICIENTE DE MATERIAIS

DIVISÃO

H A N D L I N G
TECNOLOGIA E INOVAÇÃO
A SERVIÇO DA PRODUTIVIDADE



D I V I S Ã O  H A N D L I N G

         Unindo tecnologia, funcionalidade, segurança e economia, 

os produtos da linha Handling da Micro Automação oferecem 

soluções inovadoras aos processos de movimentação de 

materiais, tanto automatizados, como manuais, resultando na 

simplificação das tarefas e ganho real de produtividade.

       Destacam-se nesta linha, os componentes de vácuo e os 

elevadores de carga a vácuo Quick Lift e MiCRO Lift, que 

proporcionam a otimização dos postos de trabalho e o 

atendimento às normas ergonômicas como a NR-17.

Eficiência Economia

Segurança

M I C R O  L I F T

G A R R A S  D E  E L E V A Ç Ã O  
D E  C H A P A S 

Ventosas dedicadas às mais diversas aplicações

COMPRE COM:

M A N I P U L A D O R E S
P N E U M Á T I C O S 

P E S O  Z E R O

NR 12

NR 17

Veja algumas aplicações
no nosso canal do Youtube:

Veja algumas aplicações
no nosso canal do Youtube:

NR 12

NR 17

Superfícies
Onduladas

Movimentação segura e ergonômica de peças 
planas de diversos tipos de materiais;

Capacidade de carga: até 1.000kg;

Lógica de segurança com alerta sonoro e visual em 
caso de nível de vácuo inadequado;

Manipulação com vácuo não danifica superfícies 
delicadas.

Superfícies com
Relevo

Equalizam o peso do produto através de um sistema 
pnmeumático;

Movimentação de produtos pesados com facilidade;

Capacidade de carga: até 100kg; 

Ampla gama de garras de pega mecânica, magnética 
e a vácuo;

Braços articulados com comprimento de até 3m 
(maiores sob consulta).



Q U I C K  L I F T

Ideal para a manipulação de:

E L E V A D O R E S  D E  C A R G A
P O R  V Á CU O 

QUICK LIFT TP QUICK LIFT TS QUICK LIFT ML QUICK LIFT VL

Veja algumas aplicações
no nosso canal do Youtube:

NR 17

Alta Produtividade
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Manipulação com Elevadores de Carga por vácuo

JORNADA DE TRABALHO
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Manipulação Manual

Elevação e transporte de cargas sem esforço;

Redução de mão de obra;

Agilidade e segurança na operação;

Redução do tempo improdutivo e de parada.

Sacarias de plástico, papel, 
ráfia;

Caixas de papelão, madeira, 
plástico;

Latas, baldes, galões;

Bagagens;

Fardos de produtos;

Vidro;

Madeira;

Aço Carbono e Inox;

Alumínio;

Compensados;

Alimentos;

Ferramentas.

Capacidade de carga: até 65kg;

Extremamente rápido, dedicado 
à aplicações de Pick & Place;

Leve e flexível.

Capacidade de carga: até 45kg;

Extremamente rápido, dedicado 
à aplicações de Pick & Place;

Perfeito para alcançar maiores 
alturas e evitar a flexão da 
coluna.

Capacidade de carga: até 70kg;

Adaptável à diversas situações 
(vasta gama de ventosas);

Funções de ajuste de posição 
disponíveis.

Capacidade de carga: até 200kg;

Disponível com uma vasta gama 
de acessórios;

Disponível em versão ATEX.



C O M P O N E N T E S  D E  V Á C U O

         Os grippers são soluções flexíveis para a manipulação 

simultânea de materiais com diversas texturas e layouts.

Paletização;

Outros processos de movimentação.

Seleção de materiais;

COMPONENTE VERSÁTIL

   Uma  ún ica  un idade  des te 

componente pode manipular uma 

infinidade de peças, pois sua estrutura 

de espuma ou ventosas tem a 

capacidade de se conformar às 

superfícies do objeto.

Caixas de papelão;

Chapas de metal;

Peças de madeira e polímeros;

Embalagens e materiais diversos.

G E R A D O R E S  D E 
V Á C U O  I N T E L I G E N T E S

V E N T O S A S 

Veja algumas aplicações
no nosso canal do Youtube:

Veja algumas aplicações
no nosso canal do Youtube:

G R I P P E R S  D E  E S P U M A  E  
V E N T O S A S

G R I P P E R S  M A G N É T I C O S   

Alta durabilidade;

Formatos variados;

Diversas dimensões e capacidades de carga 
disponíveis;

Desenvolvidas para as mais variadas superfícies;

Para cada solução uma ventosa com características 
específicas.

Economia de energia integrada;

Comunicação via IO Link;

Válvula de sopro para expulsão do material;

Indicador visual de nível de vácuo;

Fácil parametrização;

Economia de energia de até 80%;

Diversos modelos disponíveis.

Manipulação de produtos com característ icas

ferromagnéticas;

Possui dimensões reduzidas e baixo peso;

Ót ima re lação tamanho /  força  de retenção 

magnética;

Opções de suportes especiais;

Opção de sensor tipo Hall para reconhecimento

da posição do ímã.



G A R R A S  C U S T O M I Z A D A S

    A MICRO Automação produz garras 

customizadas para manipulação de 

materiais, de acordo com as necessidades 

dos clientes. As garras são desenvolvidas 

através de desenhos ou amostras do 

material a ser manipulado. 

C O M P O N E N T E S  D E  V Á C U O

G A R R A S  P N E M Á T I C A S

E L E M E N T O S  D E  M O N T A G E M

E I X O S  E L É T R I C O S

Veja algumas aplicações
no nosso canal do Youtube:

T O O L I N G

Veja algumas aplicações
no nosso canal do Youtube:

Manipulação de vários materiais com 
a mesma garra;

A m p l a  g a m a  d e  v e n t o s a s , 
dimensionadas de acordo com a 
aplicação;

Dimensões reduzidas;

Prontas para serem acopladas ao seu 
sistema;

F u n ç ã o  d e  e c o n o m i a  d e  a r 
comprimido integrada;

Pega mecânica, vácuo e magnética.

Garras angulares, radias, paralelas e de 3 dedos;

Diversos tamanhos;

Ideais para manipulação de pequenas peças;

Extremamente leves.

Sistema de fixação de ventosas simples e robusto;

Compatíveis com toda gama de ventosas, para várias aplicações;

Garras modulares com peças intercambiáveis que podem gerar 
configurações com diversos formatos e dimensões;

Compensadores de altura com mola interna.

Paradas intermediárias precisas;

Robustez;

Opções para ambientes agressivos;

Grande velocidade e precisão de posicionamento;

Atua com motores de passo, servo motores e easy 
servo;

Movimentos automatizados com baixo investimento.

Disponíveis em alumínio e fibra carbono;

Maior rigidez e resistência;

Movimentos sem vibrações e sem erros de posicionamento;

Peso reduzido: permite ao robô maiores acelerações e velocidades;

Compatíveis com robôs de 6 a 7 eixos;

Sistema flexível e de fácil montagem.
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